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Objektiv
Belysningsenhet
Fokusinstallning
LED 2-fargs gul/grén

CE cus EE

LISTED

AWNPF

Produktegenskaper

Typ av ljus infrardtt ljus

Bilduppl6sning 3D [px] 176 x 132

Oppningsvinkel 3D [] 40 x 30; (nominellt varde utan linsdistorsionskorrektion)
Bildfrekvens 3D [Hz] 25

Applikation

Applikation dimensionering av objektet; Overvakning av fullstandighet; Nivadvervakning;

distansstyrning; volymstyrning; robot gripper navigering; avpalletering

Elektriska data

Anslutningsspanning V] 20,4...28,8 DC; (EN 61131-2)
Strémforbrukning [mA] 420; (max medelvarde: < 1600 mA)
Max. stromférbrukning [mA] 2400; (pulsad strompeak)
Effektférbrukning [W] 10; (typiskt varde)
Skyddsklass 1

Typ av ljus infrarott ljus

Bildsensor PMD 3D ToF-Chip

Inbyggd belysning ja; (infrardtt: 850 nm osynlig strélning LED)

In- | utgangar

Antal in och utgéngar Antal kopplingsingangar: 2; Antal kopplingsutgangar: 3; Antal analogutgangar: 1
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Ingangar
Trigger 24 V PNP/NPN (IEC 61131-2 Typ 3)
Antal kopplingsingangar 2

Ingéngskrets for

T 24V PNP/NPN; (konfigurerbar; IEC 61131-2 Typ 3)
kopplingsingang

Utgangar

Totalt antal utgangar 3

Antal kopplingsutgangar 3; (konfigurerbar)

Utgangsfunktion 24V PNP/NPN; (EN 61131-2)

Max. spanningsfall vid V] 1

kopplingsutgdng DC

Ma>§. strdmbelastning per [mA] 100

utgang

Antal analogutgangar 1; (konfigurerbar)

Analog stromutgang [mA] 4..20

Max. skenbart motstand Q] 500

Analog spanningsutgang V] 0...10

Minsta lastmotstand Q] 10000

Precision analogutgang; [%0] 1

Kortslutningsskyddad ja

Typ av kortslutningsskydd pulserande

Overlastskydd ja

Analogutgangens uppldsning 12 bit

Arbetsavstand [mm] 300...8000

Hanvisning till driftsavstand objektstorlek: 200 x 200 mm
reflektivitet: 18 %

Bilduppl6sning 3D [px] 176 x 132

Oppningsvinkel 3D [°] 40 x 30; (nominellt varde utan linsdistorsionskorrektion)

Bildfrekvens 3D [Hz] 25

Mat-/ Instillningsomrade
Matomréade [m] <30

Mjukvara | programmering

Parametreringsmajligheter via PC med ifm Vision Assistant

Kommunikationsinterface Ethernet

Ethernet

Overféringsstandard 10Base-T; 100Base-TX
Overforingshastighet 10; 100

Protokoll TCP/IP; EtherNet/IP; PROFINET
Fabriksinstallning IP-adress: 192.168.0.69

Subnéatmask: 255.255.255.0
Gateway IP-adress: 192.168.0.201
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Ethernet - EtherNet/IP

Anvandartyp Datadverforing

Ethernet - PROFINET

Anvandartyp Datadverforing

Ethernet - TCP/IP

Anvandartyp Parameterinstalining; Datadverforing

Driftférhallanden

Omgivningstemperatur [°C] -10...50

Lagringstemperatur [°C] -40...85

Kapslingsklass IP 65; IP 67; IP 69K

:}/lljas)l(('étli;ghet mot yttre [l 8; (med reducerad matnoggrannhet och repeterbarhet: < 100)

Godkdnnanden / tester

EMC DIN EN 61000-6-4 okanslighet mot radiostérningar
(elektromagnetisk kompatibilitet) /
industrimiljo

DIN EN 61000-6-2 stérningsokanslighet / industrimiljo

Stottalighet DIN EN 60068-2-27 50 g/ (11 ms) icke-upprepande

DIN EN 60068-2-27 40 g / (6 ms) upprepande

Vibrationstalighet DIN EN 60068-2-6 2g/(10...150 Hz)

DIN EN 60068-2-64 2,3 g RMS/(10...500 Hz)

Fotobiologisk sékerhet befriad grupp; (DIN EN 62471)

Elektrisk sékerhet DIN EN 61010-2-201 elektrisk matning endast via PELV kretsar

MTTF (Mean Time To Failure) [ars] 43,08

Mekaniska data

Vikt [a] 12175

Matt [mm] 72 x 65 x 89,2

Material kapsling: rostfritt stal (1,4404 / SS2348); framruta: PMMA; Funktionsdisplay: PA
Atdragningsmoment [Nm] <0,8

Displayer | mandéverelement
Display Funktion 2 x LED, grén Ethernet drift
Utgangsstatus 2 x LED, gul OUT 1 OUT 2

Tillbehor
Ingéende delar Skyddslock

Anmarkning
Forpackning 1 antal
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Elektrisk anslutning - Ethernet

Anslutning: 1 x M12; kodning: D

12
4'3

TD +
RD +
TD -
RD -

A WN PP

Elektrisk anslutning - Processanslutning
Anslutning: 1 x M12; kodning: A

2_138

@

4 : 6
U+
triggeringang
GND

Binar utgang 1 digital eller analog
Binar utgang 3 digital Ready
Binar utgang 2 digital
Kopplingsingang 1 digital
Kopplingsingang 2 digital

O~NO O~ WNPR

Ytterligare data

Bildfaltstorlek med korrigering av linsférvrangning

Matomrade / avstand [m] Langd [m] Bredd [m]
0,50 0,26 0,35
1,00 0,52 0,69
2,00 1,04 1,39
3,00 1,56 2,08
4,00 2,08 2,78
5,00 2,61 3,47
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noggrannhet av dimensionering av objekt

noggrannhet objektstorlek

Matomrade / avstand [m] A
(L&ngd, Bredd, Hojd) [mm]

typiskt varde typiskt varde
1,0..3,0 +10
Arbetsavstand:

Bildfrekvens:
informationen géller for:
rektangularaobjekt
reflektivitet:

minimum objektstorlek:
objekt i bildcentrum

objekthastighet:

Overvakning av fullstiandighet

objekthastighet < 0,2 m/s [mm]

typiskt varde:

minsta hoéjd 25
Bildfrekvens [Hz]

Arbetsavstand [m]

max. behallarstorek (ortogonal férpackningsanordning)

Uppdateringshastigheten reduceras med hjalp av
positionsspéarning

niva och avdtandsovervakning

. . . repeterbarhet av uppma (18%
Matomrade / avstand [m] o
reflectivity) [mm]

typiskt varde
0,3..1,0 8
1,0...3,0 12
3,0..5,0 20
5,0...7,0 30
7,0...8,0 50

uppmatt i mitten av bilden vid en temperatur av 20°C
Repeternoggrannhet
Repeterbarheten kan optimerasd med filterfuktioner

Temperaturdrift -10...+50 °C

noggrannhet objektposition (X, noggrannhet av rotationsvinkel

Y, Z koordinater) [mm] [°]

typiskt varde typiskt varde
+5 +1
0,3...5m

1Hz

6...90 % for ej glansande objekt
100x100x100 mm

<0,2m/s

objekthastighet > 0,2 m/s [mm]

45

5
0,3..5

maximalt antal objekt 64

repeterbarhet for ROl pa 50x50
pixlar mot gra objekt [mm]

Noggrannhet (reflektivitet
6-90%) [mm]

typiskt varde typiskt varde
0,3 =7

0,4 7

0,7 +10

1,0 +15

1,7 +20

lo

0,2 mm/K
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robot gripper navigering and avpallettering

robot gripper navigering avpalletering
Arbetsavstand [m] 0,2...6 0,5...6
objekttyper valfri objektform slutna rektangulara objekt
minimum objektstorlek [mm] 20 x 20 x 20 50 x 50 x 50 vid minsta arbetsavstand
noggrannhet objektposition [mm]
typiskt varde: + 10 rektangularaobjekt +15
noggrannhet av rotationsvinkel [°]
typiskt varde: + 1 rektangulé@raobjekt +3
objekthastighet [m/s] <0,2
Bildfrekvens [Hz] 2 for ett objekt som skall méatas 1
maximalt antal objekt 20
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