Oo3M171

3D sensor fér mobila applikationer
O3MXOOKGICAN/E3IGM/97
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1 Referens uttag
2 Anslutningar
3 Hal fér montering
c E UK
cA
Produktegenskaper
Typ av ljus infrarott ljus
Bilduppldsning 3D [px] 64 x 16
Oppningsvinkel 3D [°] 97 x 44
Bildfrekvens 3D [Hz] 25/33/50
Applikation
Applikation utgangs for 3D bilddata
Elektriska data
Anslutningsspanning \Y%| 9..32DC
Strémforbrukning [mA] <400
Effektforbrukning [W] 3,6
Skyddsklass 1
Typ av ljus infrarott ljus
Bildsensor PMD 3D ToF-Chip
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Omrade

Bilduppl6sning 3D [px] 64 x 16
Oppningsvinkel 3D [] 97 x 44
Bildfrekvens 3D [Hz] 25/33/50
Mjukvara | programmering

Parametreringsmajligheter via PC med ifm Vision Assistant
Kommunikationsinterface CAN; Ethernet

Antal Can Interfaces 1

Antal Ethernet Interfaces 1

Notering pa& granssnitten Utgang for forbehandlad data via CAN interface
CAN

Overforingshastighet 250 (125...1000) kBaud
Protokoll CANopen; UDS
Fabriksinstéllning J1939-interface: forinstallt

Enhetsadress (ECU): 239
UDS interface: 500 (125...1000) kBaud

Anvandartyp Parameterinstalining; Datatverforing
Ethernet

Protokoll UDP/IP
Fabriksinstallning IP-adress: 192.168.1.1

Subnéatmask: 255.255.255.0
mal-IPadress: 255.255.255.255
malport: 42000
Anvandartyp Datadverforing

Driftférhallanden

Omgivningstemperatur [°C] -40...85

Hanvisning till vid bilduppdateringsfrekvens om 25 Hz
omgivningstemperatur

Lagringstemperatur [°C] -40...105

Kapslingsklass IP 67; IP 69K; (med férmonterade anslutningar eller skyddskapor)
I\./Iax.“tallghet mot yttre [kix] 120

ljuskallor

Godkannanden / tester

EMC DIN EN 61000-6-4 industrimiljé
DIN EN 61000-6-2 industrimiljé
Stottalighet DIN EN 60068-2-27 30 g/ 6 ms Permanent chock
Vibrationstalighet DIN EN 60068-2-6 10 g/ 10...500 Hz Svepsinus
DIN EN 60068-2-64 10...2000 Hz brusvibration
Elektrisk sakerhet DIN EN 61010-2-201 elektrisk chock / elektrisk matning endast via
PELV kretsar
MTTF (Mean Time To Failure) [ars] 78
Vikt (¢]] 1095,7
Matt [mm] 143,8 x 85 x 70,1
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Material kapsling: pressgjuten aluminium; skiva: gorilla glas
Tillbehor
Ing&ende delar Skyddslock

Anmarkning

Anmarkning belysningsenheterna krévs for sensorn.
anvand endast original ifm kablar for att ansluta sensorn och belysnngsenheten.
funktionsspecifika prestandavéarden hittas i medféljande dokumentation.
Forpackning 1 antal

Elektrisk anslutning - CAN
Anslutning: 1 x M12; kodning: A
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Elektrisk anslutning - Ethernet

Anslutning: 1 x M12; kodning: D

12
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TD +
RD +
TD -
RD -
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Ytterligare data

Bildfaltstorlek med korrigering av linsférvrangning

Matomrade / avstand [m] Langd [m] Bredd [m]
5 11,3 4,0

10 22,6 8,1

15 33,9 12,1

30 67,8 24,2
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matavstand fér objektigenkénning
objekttyp / objektstorlek

fordon

person

retroreflektor

mjukvaruvariant:

matomrade fér ROI

anvandarvillkor

soligt (~120 kix)
molnigt (~20 KkIx)

morker

mjukvaruvariant :

matnoggrannhet

anvandarvillkor

soligt (~120 kix)
molnigt (~20 kix)

morker

mjukvaruvariant :
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anvandarvillkor
soligt (~120 kIx)
molnigt (~20 kIx)
morker

soligt (~120 kIx)
molnigt (~20 kIx)
morker

soligt (~120 kIx)
molnigt (~20 kIx)

morker

Matomrade [m]
0,25...17
0,25...25
0,25...29
0,25...7
0,25...10
0,25...12

1..24

1..35

1...46

OD objektigenkénning

Matomrade [m]
typiskt varde
0,25...7
0,25...9
0,25...17

DI / BF distance image basfunktioner

méatnoggrannhet [cm]
typiskt varde

+15

+10

+5

DI / BF distance image basfunktioner



