RB1013

Encoder incremental com eixo macico
RB-0360-105/L.2

Artigo ndo mais disponivel - registro de arquivo
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1 posicéo de referéncia
2 M3 profundidade 5 mm
Caracteristicas do produto
Resolucéo 360 resolugéo
Formato do eixo eixo macico
Diametro do eixo [mm] 6
Dados elétricos
Tolerancia da tenséo de [%0] 10
funcionamento
Tensao de funcionamento \Y] 5DC
Consumo de corrente [mA] 150

Concecéo elétrica TTL
Corrente max. de carga por  [mA] 20
saida

Frequéncia de comutacdo [kHz] 300
Diferenca de fase Ae B [°] 90

Faixa de medicao / de ajuste

Resolugéo 360 resolucgao

Condicdes de funcionamento

Temperatura ambiente [°C] -20...100

Temperatura de [°C] -30..100
armazenamento

Humidade relativa max. do ar  [%)] 98

Protecao IP 64
Testeslaprovacoes

Resisténcia a choques 100 g (6 ms)
Resisténcia a vibragbes 10 g (55...2000 Hz)

Dados mecanicos
Dimensoes [mm] 236,5/L=38
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RB1013

Encoder incremental com eixo macico
RB-0360-105/L.2

Materiais

Rotacdo mecéanica max. [U/min]
Torque inicial max. [Nm]
Torque da temperatura de [°C]
referéncia

Formato do eixo
Diametro do eixo [mm]

Material do eixo

Carga de eixos max. axialna  [N]
extremidade do eixo

Carga de eixos max. radial [N]
na extremidade do eixo

conexao elétrica

aluminio
10000
1

20

eixo macico
6
1.4104 (ago)

5

10

Cabo: 2 m, PUR; radial, também pode ser usado axialmente

castanho A

verde A invertido

cinza B

rosa B invertido
vermelho 0O-indice

preto 0-indice invertido
azul L+ sensor
branco 0V sensor

marrom / verde L+ (Up)

branco / verde 0V (Un)

lilds interferéncia invertido
blindagem invélucro

Diagramas e graficos

diagrama de pulso

1180, 1805

e

diregdo de rotagdo no sentido horario (visto sobre o eixo)
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