RV6046

Enkoder inkrementalny z watem petnym
RV-1000-124/3

Artykut niedostepny w sprzedazy — wpis archiwalny
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1 znacznik referencyjny
2 M3 Gtebokos$¢ 5 mm

CE M

Cechy produktu

Rozdzielczosé 1000 rozdzielczosé
Wykonanie watu petny wat
Srednica walu [mm] 10

Dane elektryczne

Napiecie zasilania V] 10...30 DC
Pobor pradu [mA] 150
Wykonanie elektryczne HTL
Ma_lfs._ prad obciazenia na [mA] 50
wyjscie

Czestotliwos€ przelgczania  [kHz] 160
Typ ze_lbezpieczenia przed <60's
zwarciem

Przesuniecie fazy pomiedzy [°] 90

sygnatem A i B

Zakres pomiaru |/ nastaw
Rozdzielczos¢ 1000 rozdzielczo$¢

Warunki pracy
Temperatura otoczenia [°C] -30...85
Temperatura skladowania [°C] -30...100
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RV6046

Enkoder inkrementalny z watem petnym
RV-1000-124/3

Maks. wilgotno$¢ wzgledna [%0] 98
powietrza
Ochrona IP 64
Testy | dopuszczenia
Odpornos¢ na wstrzasy 100 g (6 ms)
Odpornos¢ na wibracje 15 g (55...2000 Hz)
Dane mechaniczne
Wymiary [mm] @58/L=955
Materiat aluminium
Maks. liczba obrotéw [U/min] 12000
Maks. moment rozruchowy [Nm] 1
Referencyjna temperatura dla [°C] 20
oidanego momentu
Wykonanie watu petny wat
Srednica walu [mm] 10
Materiat watu stal (1.4104)
Max. obcigzenie osiowe watu  [N] 10
(na koncu watu)
Max. obcigzenie promieniowe  [N]
. 20
watu (na koncu watu)
Potaczenie elektryczne
Konektor: 1 x M23 (ifm 1001.4), osiowy
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1 B odwrécony
2 L+ czujnik
3 index 0
4 index 0 odwrécony
5 A
6 A odwrdcony
7 btad odwrécony
8 B
9 n.c.
10 ov
11 0V czujnik
12 L+
Diagramy i grafiki
Diagram impulsow s
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Obroty w prawo (patrzac od strony watu)
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