RO1375

Enkoder inkrementalny z watem drazonym
RO-1024-V05/N12

Artykut niedostepny w sprzedazy — wpis archiwalny
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Cechy produktu
Rozdzielczos¢ 1024 rozdzielczos¢
Wykonanie watu tuleja jednorodna
Srednica watu [mm] 12

Aplikacja
Zasada dziatania inkremental.

Dane elektryczne

Tolerancja napiecia zasilania  [%] 10
Napiecie zasilania V] 5DC
Pobor pradu [mA] <150
Wykonanie elektryczne 1 Vss; (sinusoid.)
Czestotliwos¢ przelgczania  [kHz] 300
Przesuniecie fazy pomiedzy [°] 90

sygnatem A i B

Zakres pomiaru |/ nastaw
Rozdzielczos¢ 1024 rozdzielczos¢

Warunki pracy

Temperatura otoczenia [°C] -40...100

Mak_s. wilgotnos¢ wzgledna [%0] 98

powietrza

Ochrona IP 64; (na obudowie: IP 66; na wale: IP 64)
Odpornos¢ na wstrzasy 200 g (2 ms) /100 g (6 ms)
Odporno$c¢ na wibracje 30 g (55...2000 Hz)
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RO1375

Enkoder inkrementalny z watem drazonym

RO-1024-V05/N12

Dane mechaniczne

Waga [a] 445

Wymiary [mm] @58/L=544

Materiat aluminium

Maks. liczba obrotow [U/min] 12000; (podczas uzywania obydwu pierscieni zaciskowych watu)
Maks. moment rozruchowy [Nm] 2,5

Referencyjna temperatura dla [°C] 20

oidanego momentu
Wykonanie watu

tuleja jednorodna

Srednica walu [mm] 12

Dopasowanie watu H7

Materiat watu stal nierdzewna

Mocowanie: gleboko$¢ watu  [mm] 10

Max. odchylenie watu od osi  [mm] 1; (maks. obcigzenie osiowe watu: + 0,05 mm)

Potaczenie elektryczne

Przewdd: 1 m, PUR; radialny, mozliwo$¢ zastosowania osiowego

rézowy B odwrécony
niebieski +5V czujnik
kolor czerwony index 0

czarny index 0 odwrécony
brazowy A

kolor zielony A odwrdcony
fiolet btad odwrécony
szary B
bragzowy/zielony  +5V Up
biaty/zielony 0V Un

biaty 0V czujnik
ekran obudowa

Diagramy i grafiki

Diagram impulséw
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1 okres sygnatu

dwa sygnaly sinusoidalne A i B B nastepuje po A, gdy obroty zgodne z ruchem

2 wskazéwek zegara (patrzac od strony watu) amplituda sygnatu 0,8...1,2 Vss / Z0 = 120
Q
roznica w fazach

4  sygnat znacznika odniesienia
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