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Czujnik 3D
O3DIRDKG/E1/GMIT/40
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soczewka

Jednostka oswietlacza
nastawianie ostrosci

LED 2-kolorowy zotty/zielony

CE cus EE

LISTED

AWNPF

Cechy produktu

Rodzaj swiatta podczerwien

Rozdzielczos¢ obrazu 3D [px] 176 x 132

Kat widzenia 3D [°] 40 x 30; (warto$¢ znamionowa bez korekcji znieksztatcen)
Czestotliwosé wyzwalania 3D  [Hz] 25

Aplikacja

Aplikacja Wymiarowanie obiektu; Monitorowanie kompletnosci;

Monitorowanie poziomu; monitorowanie odlegtosci; monitorowanie
objetosci; nawigacja chwytaka robota; depaletyzacja

Dane elektryczne

Napiecie zasilania V] 20,4...28,8 DC; (EN 61131-2)

Pobér pradu [mA] 420; (maksymalna warto$¢ skuteczna: < 1600 mA)
Maks. obecne zuzycie [mA] 2400; (prad szczytowy impuls.)

Moc pobierana [W] 10; (Wartosé typowa)

Klasa ochrony 1

Rodzaj swiatta podczerwien

Czujnik obrazu PMD 3D ToF-Chip

Zintegrowane oswietlenie tak; (podczerwien: 850 nm niewidzialne promieniowanie LED)

Wejscia | wyjscia

Liczba wejs¢ i wyjs¢ Liczba wejs¢ binarnych: 2; Liczba wyj$¢ binarnych: 3; Liczba wyj$¢ analogowych: 1
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Wejscia

Wyzwalanie 24 V PNP/NPN (IEC 61131-2 Typ 3)
Liczba wejs¢ binarnych 2

Obwaod wejs¢ binarnych 24V PNP/NPN; (konfigurowalne; IEC 61131-2 Typ 3)
Wyjscia

taczna liczba wyjs¢ 3

Liczba wyj$¢ binarnych 3; (konfigurowalne)
Funkcja wyjscia 24 V PNP/NPN; (EN 61131-2)
Maks. spadek napiecia \Y| 1

wyjscia przetaczajacego DC

Maks. prad obcigzenia na [mA] 100

wyjscie

Liczba wyj$¢ analogowych 1; (konfigurowalne)
Analogowe wyjscie pradowe [mA] 4...20

Maks. obcigzenie [Q] 500

Analogowe wyjscie V] 0..10

napieciowe

Min. rezystancja obcigzenia [Q] 10000
Doktadnos¢ wyjscia [%0] 1

analogowego

Zabezpieczenie przed tak

zwarciem

Typ ze_lbezpleczenla przed impulsowe

zwarciem

Zabezpieczenie przed tak
przecigzeniem

Rozdzielczos¢ wyjscia 12 bit

analogowego

Strefa dziatania

Gv_varar?towany zasieg [mm] 300...8000

dziatania

Uwaga dotyczgca zasiegu rozmiar obiektu: 200 x 200 mm

dziatania wspodiczynnik odbicia: 18 %

Rozdzielczo$¢ obrazu 3D [px] 176 x 132

Kat widzenia 3D [°] 40 x 30; (warto$¢ znamionowa bez korekcji znieksztatcen)
Czestotliwo$¢ wyzwalania 3D  [Hz] 25

Zakres pomiaru |/ nastaw
Zakres pomiarowy [m] <30

Software | programowanie

Mozliwos$ci parametryzaciji Poprzez komputer PC z oprogramowaniem ifmVisionAssistant
Interfejs komunikacyjny Ethernet

Ethernet

Standard transmisji danych 10Base-T; 100Base-TX

Predkos¢ transmisji 10; 100

Protokot TCP/IP; EtherNet/IP; PROFINET
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Ustawienia fabryczne adres IP: 192.168.0.69
maska podsieci: 255.255.255.0
adres IP bramki: 192.168.0.201

Ethernet - EtherNet/IP

Typ uzycia Transmisja danych

Ethernet - PROFINET

Typ uzycia Transmisja danych

Ethernet - TCP/IP

Typ uzycia nastawa parametru; Transmisja danych

Warunki pracy

Temperatura otoczenia [°C] -10...50
Temperatura skladowania [°C] -40...85
Ochrona IP 65; IP 67; IP 69K
Maks. odpornos¢ na [kix]

oswietlenie zewnetrzne 8; (ze zmniejszong doktadnoscig pomiaru i powtarzalnoscig: < 100)

Testy | dopuszczenia

EMC DIN EN 61000-6-4 radiacja poprzez interferencje / Srodowiska
przemystowe
DIN EN 61000-6-2 odporno$¢ na zaktécenia / Srodowiska
przemystowe
Odpornos¢ na wstrzasy DIN EN 60068-2-27 50 g/ (11 ms) niepowtarzalne
DIN EN 60068-2-27 40 g / (6 ms) powtarzalne
Odpornos¢ na wibracje DIN EN 60068-2-6 2 g/(10...150 Hz)
DIN EN 60068-2-64 2,3 g RMS/(10...500 Hz)

Bezpieczenstwo

fotobiologiczne grupa zwolniona; (DIN EN 62471)

Bezpieczenstwo elektryczne DIN EN 61010-2-201 zasilanie elektryczne tylko za posrednictwem
obwodéw PELV

MTTF [lata] 43,08

Waga [a] 1217,5

Wymiary [mm] 72 x 65 x 89,2

Materiat obudowa: stal nierdzewna (1.4404 / 316L);

szybka przednia: PMMA; Wys$wietlanie funkcji: PA
Moment dokrecajacy [Nm] <0,8

WysSwietlacze | elementy robocze

Wyswietlacz Funkcja 2 x LED, kolor zielony Ethernet dziatanie
Stan wyjscia 2 x LED, kolor z6tty OUT 1 OUT 2

Akcesoria

Dostarczane elementy Naktadka ochronna

Sztuk w opakowaniu 1 szt.
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Potaczenie elektryczne - Ethernet

Konektor: 1 x M12; kodowanie: D

12
4'3

TD +
RD +
TD -
RD -

A WN PP

Potaczenie elektryczne - Przytacze procesowe

Konektor: 1 x M12; kodowanie: A

2_138
T
4
5 6
U+
wejscie wyzwalajgce
GND

Wyjscie przelgczajace 1 przelgczajgce lub analogowe
Wyjscie przetaczajace 3 cyfrowy Ready

Wyijscie przelgczajace 2 cyfrowy

Wejscie przetgczajace 1 cyfrowy

Wejscie przetgczajace 2 cyfrowy

O~NO O~ WNPR

Inne dane

Pole widzenia z korekcja dystorcji

Zakres pomiarowy / dystans [m] Dlugosé [m] Szerokos$¢ [m]
0,50 0,26 0,35
1,00 0,52 0,69
2,00 1,04 1,39
3,00 1,56 2,08
4,00 2,08 2,78
5,00 2,61 3,47
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Doktadnos$c wymiarowania obiektu

doktadnos$¢ rozmiaru obiektu » L
. . . doktadnos$c¢ pozycji obiektu »
Zakres pomiarowy / dystans [m] (Dtugos$c¢, Szerokosc, doktadnosc kata obrotu [°]
. (koordynaty X, Y, Z) [mm]
Wysokos$c¢) [mm]

Wartos¢ typowa Wartosé typowa Wartos¢é typowa Wartos¢ typowa
1,0...3,0 +10 5 +1
Gwarantowany zasieg dziatania: 0,3...5m

Czestotliwos¢ wyzwalania: 1Hz

informacja dotyczy:

obiekty prostokatne

wspotczynnik odbicia: 6...90 % dla obiektow matowych
minimalna wielkos$¢ obiektu: 100x100x100 mm

obiekt na srodku obrazu

predkos¢ obiektu: <0,2m/s

Monitorowanie kompletnosci

predkos¢ obiektu < 0,2 m/s [mm] predkos¢ obiektu > 0,2 m/s [mm]
Wartos¢ typowa:
minimalna wysokos$c¢ 25 45
Czestotliwos¢ wyzwalania [Hz] 5
Gwarantowany zasieg dziatania [m] 0,3..5

max. wielkosc opakowania (ortogonalne rozmieszczenie o
3 maksymalna ilos¢ obiektéw 64
opakowan)

czestotliwo$¢ powtarzania obrazow jest redukowana przy
wykorzystaniu funkcji Sledzenia pozyciji

monitoring poziomu i odlegtosci

powtarzalno$¢ wartosci pomiaru powtarzalnosé ROI dla 50x50 » ) .
Doktadno$¢ (wspétczynnik

Zakres pomiarowy / dystans [m] odlegtosci dla szarych obiektow pikseli na szarych obiektach .
odbicia 6-90%) [mm]

(refleksyjnos¢ 18%) [mm] [mm]
Wartosé typowa Wartosé typowa Wartosé typowa
0,3..1,0 8 0,3 +7
1,0...3,0 12 0,4 7
3,0..5,0 20 0,7 +10
5,0...7,0 30 1,0 +15
7,0...8,0 50 1,7 +20

mierzona w srodku obrazu w temperaturze otoczenia 20 ° C

Powtarzalno$¢ lo
Powtarzalno$¢ mozna zoptymalizowac¢ za pomocg funkciji

filtrujgcych

dryft temperatury -10...+50 °C 0,2 mm/K
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nawigacja chwytaka robota i depaletyzacja

nawigacja chwytaka robota depaletyzacja
Gwarantowany zasieg dziatania [m] 0,2...6 0,5...6
typy obiektéw dowolny ksztalt obiektu zamkniete obiekty prostokatne
minimalna wielko$¢ obiektu [mm] 20 x 20 x 20 50_X 50_ x 50 w minimalnej odleglosci
dziatania
doktadnos¢ pozycji obiektu [mm]
Wartos¢ typowa: + 10 obiekty prostokatne +15
doktadnosc kata obrotu [°]
Wartos¢ typowa: + 1 obiekty prostokatne +3
predkos¢ obiektu [m/s] <0,2
Czestotliwos¢ wyzwalania [Hz] 2 na jeden mierzony obiekt 1
maksymalna ilo$¢ obiektow 20
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