MX5017

Czujnik predkosci
MXD41,7 ANOG/HI2MIZH
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Cechy produktu
Wykonanie elektryczne NPN
Strefa dziatania [mm] 1,7
Wymiary [mm] @15/L =50
Dane elektryczne
Napiecie zasilania V] 7..30 DC
Pobor pradu [mA] <30
Klasa ochrony 1
Zabezpieczenie przed nie

odwrotng polaryzacja

Wykonanie elektryczne NPN
Prad obcigZenia wyjscia [mA] 50
przetgczajgcego DC

gzcestotliwoéé przetaczania [Hz] 115000
Strefa dziatania [mm] 1,7
Gv_varar_nowany zasieg [mm] 1
dziatania

Warunki pracy

Temperatura otoczenia [°C] -32...140
Ochrona IP 65; IP 68; IP 69K
EMC EN 61000-4-2 4kV CD/8kV AD
EN 61000-4-3 10 V/m
EN 61000-4-4 2 kv
EN 61000-4-6 Vv
EN 61000-4-8 30 A/Im
Odpornos¢ na wstrzasy DIN EN 60068-2-27 30 g 11 ms pot sinus. 3 wstrzgsy w kazdym
kierunku 3 osi wspo6trzednych
Préba natrysku solanki EN 60068/2-11 96 h 5 % NacCl bei 25 °C

Dane mechaniczne
Waga [a] 82
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MX5017

Czujnik predkosci
MXD41,7 ANOG/HI2MIZH

Wymiary [mm] @15/L =50

Materiat Gniazdo: mosigdz; obudowa: PA; O-ring: FKM
Moment dokrecajacy [Nm] 7

Modut zeba [mm] 1,25

Diugos¢ instalacji [mm] 35

Sztuk w opakowaniu 1 szt.

Potaczenie elektryczne

Przewéd: 2 m, PUR; 4 x 0,34 mm?

Podigczenie
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A: Wyjscie impulsowe
B: Wyjscie impulsowe

Diagramy i grafiki

Przelgczanie sygnatow
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przesuniecie fazowe 90° +/- 20°
stosunek impulsu do przerwy 50 % +/- 10 %

Uzycie kota zebatego o innym module wplywa na zasieg dziatania i przesuniecie fazy.
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