JN2201

Czujnik nachylenia
INC-M2M090ABIAKG/US
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Cechy produktu
Zasada pomiaru MEMS pojemosc¢.
Interfejs komunikacyjny IO-Link
Pomiar wychylenia
Liczba osi pomiaru
Zakres katow [°] +45
Aplikacja
Zasada dziatania statyczne
Aplikacja Precyzyjny pomiar nachylenia w 2 osiach do zastosowarn mobilnych i przemystowych

Dane elektryczne

Napiecie zasilania [Vl 9,2...30 DC; (Wyjscie napieciowe: 12...30 DC; IO-Link: 18...30 DC)
Pobér pradu [mA] 100; (24 V DC, 25 °C)
Maks. obecne zuzycie [mA] 380; (9,2 V DC; -40 °C)

Klasa ochrony 1

Zabezpieczenie przed

. tak
odwrotng polaryzacjg
Zabezpieczenie przed
. tak
odwrotng polaryzacjg
Czas rozruchu [s] 300; (czas nagrzewania; Maks. czas inicjalizacji: 1000 ms)

Wejscia | wyjscia

Liczba wejsc¢ i wyjsé Liczba wyjs¢ binarnych: 2; Liczba wyj$¢ analogowych: 2
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Wyjscia

taczna liczba wyjs¢ 4

Sygnat wyjsciowy sygnat analogowy; sygnat przetaczajacy
Wykonanie elektryczne PNP/NPN

Liczba wyj$¢ binarnych 2

Funkcja wyjscia normalnie otwarte / zamkniete; (programowalny)
Mgks: spadek napiecia \Y| 25

wyjscia przetaczajacego DC '

g:?;:ct’z‘g?;:enéi "E‘)’)géc'a [mA] 125; (125 mA (85° C); 200 mA (60° C); 250 mA (40° C))
Liczba wyjs¢ analogowych 2

Analogowe wyjscie pradowe [mA] 4...20; (w przypadku usterki: 2 mA)

Maks. obcigzenie [Q] 220; (220 (9,2...15V) /500 (15...30 V))
ﬁ:;lggg\\’,vvz wyjscie V] 2...10; (w przypadku usterki: 1 V)

Min. rezystancja obcigzenia [Q] 1000; (10000 (12...13,5V) /1000 (13,5...30 V))
Doktadnos¢ wyjscia [%0] <1

analogowego

Zabezpieczenie przed tak

zwarciem

Zabezpieczenie przed tak

przecigzeniem

Zakres pomiaru |/ nastaw

Zasada pomiaru MEMS pojemosc¢.

Pomiar wychylenia

Liczba osi pomiaru 2
Zakres katow [°] + 45
Limit czestotliwosci [Hz] 0,5...10; (parametryzowalna)

Doktadnos¢ | odchylenie

Doktadnos¢ [°] <+0,01; (absolut.)
Histereza ] <+0,05
Powtarzalno$¢ ] <+0,01
Rozdzielczo$é ] 0,01
Wspoiczynnik temperaturowy [1/K] < +0,0008 °

Software | programowanie

Mozliwosci parametryzaciji kat (X /Y); histereza / okno; Punkty przelgczania; logika przetgczania;
wskazanie usterki; autotest; wyjscie pradowe / napieciowe

Interfejs komunikacyjny 10-Link

Typ transmis;ji COM2 (38,4 kBaud)

10-Link Revision 11

Norma SDCI IEC 61131-9 CDV

Profil Smart Sensor: Process Data Variable; Device Identification, Device Diagnosis
SIO tryb tak

Wymagany typ portu mastera A

llo$¢ danych analogowych 2
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llos¢ danych binarnych

Min.czas cyklu procesu [ms] 5
Obstugiwane DevicelD Typ dziatania DevicelD
default 417
Warunki pracy
Temperatura otoczenia [°C] -40...85
Temperatura sktadowania [°C] -40...85
Ochrona IP 65; IP 67; IP 68; IP 69K
Testy | dopuszczenia
EMC DIN EN 61000-4-2 ESD 4 kv CD/8kV AD
DIN EN 61000-4-3 w.cz. promieniowane 10 Vim
DIN EN 61000-4-4 Burst 2 kv
DIN EN 61000-4-6 w. cz. przewodzone v
DIN EN 55022 klasa B / CISPR 16-2-3 30 - 1000 MHz
CISPR 25 ECER 10 30 - 1000 MHz waskopasmowe i
szerokopasmowe
ISO 11452-2 ECE R 10 20 - 2000 MHz / 30 V/m
ISO 7637-2 ECER 10 impulsy 1, 2a, 2b, 3a, 3b, 4 i puls podczas
pracy, wigczania, wylgczania
ISO 7637-3 -80Vimpulsa/+ 80V impuls b
Odporno$c¢ na wstrzasy DIN EN 60068-2-27 100 g 1 ms/ 10000 udaréw na o$ (X/Y)
DIN EN 60068-2-29 30 g 6 ms/ 24000 wstrzasy (Préba udarowa)
Odpornos¢ na wibracje DIN EN 60068-2-64 10...2000 Hz Test VIl / losowy, montazowy
karoserii
DIN EN 60068-2-6 10...500 Hz / 10 g 10 cykli / 08, sinus
Préba natrysku solanki DIN EN 60068-2-52 poziom istotnosci 5 (pojazd mechaniczny)
Wilgotne goraco DIN EN 60068-2-30 55 °C goérna temperatura cykliczna / 95 % rh
2 cykle po 24 godziny
MTTF [lata] 176
Standard Zgodny z ECE R 10, rev. 5; ISO 7637-3: 2007-07
Waga [0] 451
Wymiary [mm] 90 x 62 x 33,2
Materiat obudowa: cynk odlewany ci$nieniowo niklowany
Pozycja montazu poziomy

WysSwietlacze | elementy robocze
Wyswietlacz dziatanie 1 x LED, kolor zielony
Punkt przetgczania 1 x LED, kolor zétty

Akcesoria

Dostarczane elementy Ostona obudowy

Sztuk w opakowaniu 1 szt.

ifm electronic gmbh « FriedrichstraRe 1 + 45128 Essen — Rezerwujemy prawo do zmian technicznych bez wczesniejszego powiadomienia. — PL-PL — JN2201-02 — 20.02.2024 — &



JN2201

Czujnik nachylenia
INC-M2M090ABIAKG/US

Potaczenie elektryczne - cyfrowy

Konektor: 1 x M12; kodowanie: A

2 1

34

L+ 24 V DC (+Ub-D)

Wyjscie przetgczajace OUT 2

L - GND

Wyjscie przelgczajace OUT 1/ 10-Link

A WN PP

Potaczenie elektryczne - analogowy

Konektor: 1 x M12; kodowanie: A

2 1

34

L+ 24 V DC (+Ub-A)
wyjscie analogowe A2
L - GND

wyjscie analogowe Al

A WN P

Inne dane

Zakres pomiaru | nastaw

Pomiar wychylenia

min. maks.
Punkt przetgczania SP1 ] -89,00 90,00
Punkt zerowania rP1 [°] -90,00 89,00
Punkt przetgczania SP2 [°] -89,00 90,00
Punkt zerowania rP2 [°1 -90,00 89,00
Wyijscie analogowe /
. ASP1 [°] -90,00 89,00
dolna wartos¢
Wyjscie analogowe /
] B AEP1 [°] -89,00 90,00
gorna wartos¢
Wyjscie analogowe /
- ASP2 [°] -90,00 89,00
dolna wartos¢
Wyijscie analogowe /
, B AEP2 [°] -89,00 90,00
gorna wartos¢
krok [°] 0,01
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Diagramy i grafiki

kierunek pomiaru i montazu

F

pozioma pozycja montazu / obrét wokot osi x i osi 'y
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