Oo3M171

Sensor de vision 3D para aplicaciones méviles
O3MXOOKGI/CAN/E3IGM/97
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Caracteristicas del producto

Tipo de luz luz infrarroja
Resolucion de imagen en 3D [px] 64 x 16
Angulo de apertura 3D [°] 97 x 44

Frecuencia de actualizaciéon  [Hz]

de imagen en 3D 25/33/50

Campo de aplicacién

Aplicacion emision de datos de imagenes en 3D

Datos eléctricos

Tension de alimentacion V] 9..32DC
Consumo de corriente [mA] < 400
Potencia absorbida [W] 3,6

Clase de proteccion 1l

Tipo de luz luz infrarroja
Sensor de imagen PMD 3D ToF-Chip
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Rango de deteccion

Resolucion de imagen en 3D [px] 64 x 16
Angulo de apertura 3D [°] 97 x 44

Frecuencia de actualizacion  [HZ]

de imagen en 3D 25133150
Software |/ programacion
Opciones de parametrizacion A través de PC con ifm Vision Assistant
Interfaz de comunicacion CAN; Ethernet
Numero de interfaces CAN 1
Numero de interfaces 1
Ethernet
Nota sobre las interfaces Salida de datos preprocesados via interfaz CAN
CAN
Velocidad de transmisién 250 (125...1000) kBaud
Protocolo CANopen; UDS
Valores por defecto Interfaz J1939: fallo
direccion del equipo (ECU): 239
Interfaz UDS: 500 (125...1000) kBaud
Tipo de utilizacion Parametrizacion; transmision de datos
Ethernet
Protocolo UDP/IP
Valores por defecto Direccion IP: 192.168.1.1
Mascara de subred: 255.255.255.0
Direccion IP de destino: 255.255.255.255
Puerto de destino: 42000
Tipo de utilizacion transmisién de datos

Condiciones ambientales

Temperatura ambiente [°C] -40...85

Nota sobre la temperatura con una frecuencia de actualizacién de imagen de 25 Hz
ambiente

Temperaturz_al de [°C] -40..105

almacenamiento

Grado de proteccion IP 67; IP 69K; (con los conectores o tapones de proteccion enroscados)
Proteccion contra luz externa  [kix] 120

max.

Homologaciones / pruebas

CEM DIN EN 61000-6-4 entorno industrial
DIN EN 61000-6-2 entorno industrial
Resistencia a choques DIN EN 60068-2-27 30 g/ 6 ms choques continuos
Resistencia a las vibraciones DIN EN 60068-2-6 10 g/ 10...500 Hz Barrido senoidal
DIN EN 60068-2-64 10...2000 Hz ruido
Seguridad eléctrica DIN EN 61010-2-201 descarga eléctrica / suministro eléctrico solo
a través de circuitos de corriente MBTP
MTTF [afios] 78

Datos mecanicos
Peso [0] 1095,7

ifm electronic gmbh « FriedrichstraBe 1 + 45128 Essen — Nos reservamos el derecho de modificar caracteristicas técnicas sin previo aviso. — ES-MX — 03M171-00 — 15.08.2022 — £

3



Oo3M171

Sensor de vision 3D para aplicaciones méviles
O3MXOOKGI/CAN/E3IGM/97

Dimensiones [mm] 143,8 x85x 70,1

Materiales Carcasa: aluminio fundido; disco: cristal Gorilla

Accesorios

Componentes incluidos Tapas protectoras

Notas se requiere una fuente de iluminacion externa para el funcionamiento del sensor.

conectar el sensor y la fuente de iluminacion externa solo con cables de ifm originales.

los valores de rendimiento de cada funcion se
encuentran en la documentacién correspondiente.

Cantidad por pack 1 unid.

Conexion eléctrica - CAN

Conector: 1 x M12; codificacion: A
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Conexion eléctrica - Ethernet

Conector: 1 x M12; codificacion: D
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Otros datos

tamafio del campo de visién con correccién de distorsion

rango de medicion / distancia [m] Longitud [m] Ancho [m]
5 11,3 4,0

10 22,6 8,1

15 33,9 12,1

30 67,8 24,2
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Sensor de visién 3D para aplicaciones moviles
O3MXOOKGI/CAN/E3IGM/97

Rango de medicion para la deteccién de objetos

Tipo de objeto / tamafio del objeto Condiciones de utilizacién Rango de medicién [m]
Vehiculo soleado (~120 kix) 0,25...17
nublado (~20 kix) 0,25...25
oscuridad 0,25...29
Persona soleado (~120 kix) 0,25...7
nublado (~20 kix) 0,25...10
oscuridad 0,25...12
Retrorreflector soleado (~120 kIx) 1..24
nublado (~20 kix) 1..35
oscuridad 1..46
Variante del software: OD deteccion de objetos

Rango de medicion para la ROI

Condiciones de utilizacion Rango de medicién [m]
valor tipico
soleado (~120 kIx) 0,25...7
nublado (~20 kix) 0,25...9
oscuridad 0,25...17
Variante del software : DI / BF funciones basicas de la imagen de distancia

precision de medicién

Condiciones de utilizacién precision de medicién [cm]
valor tipico
soleado (~120 kIx) +15
nublado (~20 kix) +10
oscuridad 5
Variante del software : DI / BF funciones basicas de la imagen de distancia
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