RVP510

Inkrementaalianturi holkkiakselilla ja naytolla
INCREMENTAL ENCODER PERFORMANCE LINE
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1 M4 x 0,7 syvyys 6 mm
2 M3 x 0,5 syvyys 6 mm
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Tuotteen ominaisuudet
Resoluutio 1...10000; (parametroitavissa; Tehdasasetus: 1024) resoluutio
Tiedonsiirtoliitanta 10-Link
Akselin malli umpiakseli
Akselihalkaisija [mm] 10

Toimintaperiaate inkrementaalinen
Tunnistusjarjestelma magneettinen
Sovellutus pulssianturi; Pydrintavahti; Laskuri

Sahkoiset tiedot

Kayttojannite vl 4,75...30 DC
Virrankulutus [mA] < 350
Suojausluokka 1l
Napaisuussuojaus kylla

Maks. kierrosluku séhkéinen [U/min] 12000
Sé&hkoinen rakenne HTL/TTL
Kytkentataajuus [kHZ] 1000
Tehdasasetus Laht6toiminto: HTL (50 mA)
Oikosulkusuojaus kylla

Vaihe-ero A ja B [°] 90
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RVP510

Inkrementaalianturi holkkiakselilla ja naytolla
INCREMENTAL ENCODER PERFORMANCE LINE

Mittaus- / asettelualue

Resoluutio 1...10000; (parametroitavissa; Tehdasasetus: 1024) resoluutio

Pyorintavahti

Kytkentapiste SP -9994...9999 U/min -166,6...166,7 Hz
Palautuspiste rP -9999...9994 U/min -166,7...166,6 Hz
Laskuri

Esivalintapiste 1...9999

Tarkkuus / poikkeamat

Tarkkuus [°] 0,1

Ohjelmisto / ohjelmointi

Parametrointimahdollisuudet pulssianturi; Resoluutio; py6rimissuunta; HTL; TTL; Pyérintavahti; Resoluutio
Liitannat

Tiedonsiirtoliitanta 10-Link

Tiedonsiirtotyyppi COM2 (38,4 kBaud)

10-Link-versio 1.1

SIO-moodi kylla

Min. prosessijakso [ms] 2,3

Kayttoolosuhteet

Ymparistélampdétila [°C] -40...85
Varastointilampétila [°C] -40...85

Sallittu suht. ilmankosteus [%0] 95; (kondensoituminen ei sallittu)
Suojausluokka IP 65; (kotelo: IP 67; akseli: IP 64)
Iskunkestavyys 100g
Tarinankestavyys 209

MTTF [vuotta] 218

Mekaaniset tiedot

Paino [¢]] 429

Mitat [mm] @58/L=80,2
Materiaalit laippa: alumiini; kotelo: ruostumaton terés (1.4521 / 444); nayttdikkuna: PEI
Maks. k|.errosmaara, [U/min] 12000
mekaaninen

Maks. liikkeellelahtomomentti [Nm] 1
Referenssilampdétila momentti  [°C] 20
Akselin malli umpiakseli
Akselihalkaisija [mm] 10
Akselimateriaali ruostumaton teras
Maks. aksiaalinen [N]

akselikuorma (akselin 40
paéssa)

Maks. radiaalinen [N]

akselikuorma (akselin 60
paéssa)

Kiinnitys Laippakiinnitys
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RVP510

Inkrementaalianturi holkkiakselilla ja naytolla
INCREMENTAL ENCODER PERFORMANCE LINE

Naytot | kayttoelementit

Nayttd 10-segmenttindyttd, punainen/vihred 4-
numeroinen parametroitavissa

2 X LED, keltainen
5 x LED, vihrea

Sahkoinen liitanta

Pistokeliitanta: 1 x M12, radiaalinen / aksiaalinen; koodaus: A; Valettu runko: haponkestava terds (1.4401 / 316); Maksimi
kaapelipituus: 100 m; (I0-Link: max. 20 m)
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Inkrementaalianturi holkkiakselilla ja naytolla
INCREMENTAL ENCODER PERFORMANCE LINE

Pydrintavahti

uB

ouT2

GND

ei kaytdssa
OuUT1
OouT2-
OUT1-

ei kaytdssa
vaippa urospistoke

O~NO O~ WNPR

kaaviot ja kayrat

Pulssikaavio

A (inv.)

B (inv.)

Z

Z (inv.)

pydrimissuunta myotapaivaan (akselin paasta katsottuna)
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