O3D353

3D-kamera
O3DIRDKG/E1/GMIS/60

@ 89,2

65 29,4 76,9

@ - 325 ’ 68,1

72

[

[

f

i

i
+

i

i

1

i

I

|

40
+

M1|2x1
Q._._._,_,_.@

77 R

1 objektiivi
2 Valaisinyksikk®
3 LED 2-vérinen vihred/keltainen

C€E s EX

LISTED

Tuotteen ominaisuudet

Valolaji infrapuna

3D-kuvaresoluutio [px] 352 x 264

Kuvakulma 3D [°] 60 x 45; (nimellisarvo ilman linssivaaristymien korjausta)
Kuvan virkistystaajuus 3D [Hz] 25

Sovellutus

Sovellutus Kamera 3D-kuvadatan tuottamiseen

Sahkoiset tiedot

Kayttojannite vl 20,4...28,8 DC; (EN 61131-2)
Virrankulutus [mA] 420; (maksimi keskiarvo: < 1600 mA)
Maks. virrankulutus [mA] 2400; (huippuvirta tahdistettu)
Tehonkulutus [W] 10; (tyypillinen arvo)
Suojausluokka 1

Valolaji infrapuna
Hahmontunnistin PMD 3D ToF-Chip
Sisdanrakennettu valaistus infrapuna: 850 nm nakymatdn sateily LED

Tulot / lahd 6t

Tulojen ja lahtdjen lukumaara Tulojen lukumaara, binaéri: 1; Binaarilahtdjen lukumaara: 2

Tulot
Triggaus ulkoinen; 24 V PNP/NPN (IEC 61131-2 Typ 3)
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Tulojen lukumé&aréa, bin&ari 1

Lahdot

Bin&arilaht6jen lukumaara 2; (konfiguroitava)
L&htdtoiminto 24 V PNP/NPN; (EN 61131-2)
Maks. _jannitehavid, \Y] 1

bin&érilahté DC

Kuormitettavuus / 1ahto [mA] 100
Oikosulkusuojaus kylla
Oikosulkusuojaustyyppi tahdistettu
Ylikuormitussuojaus kylla

Tunnistusalue

Toimintaetaisyys [mm] 300...8000

Huomautus / toimintaetaisyys kohteen koko: 200 x 200 mm
heijastuskyky: 18 %

3D-kuvaresoluutio [px] 352 x 264

Kuvakulma 3D [°] 60 x 45; (nimellisarvo ilman linssivaaristymien korjausta)

Kuvan virkistystaajuus 3D [Hz] 25

Ohjelmisto / ohjelmointi

Parametrointimahdollisuudet PC, jossa ifm:n Vision Assistant tai XML-RPC; API-
ohjelmointirajapinta C, C++ ja Halcon-ymparistdihin

Tiedonsiirtoliitanta Ethernet
Ethernet

Tiedonsiirtostandardi 10Base-T; 100Base-TX
Tiedonsiirtonopeus 10; 100
Protokolla TCP/IP
Tehdasasetukset IP-osoite: 192.168.0.69

Aliverkon peite: 255.255.255.0
Gateway |IP-osoite: 192.168.0.201
Kayttotyyppi parametrien asetus ; Tiedonsiirto

Kayttéolosuhteet

Ymparistolampdotila [°C] -10...50
Varastointilampétila [°C] -40...85
Suojausluokka IP 65; IP 67

Maks. immuniteetti ulkoisia [Kix]

. H - H H . <
valolahteita kohtaan 8; (alentuneella mittaus- ja toistotarkkuudella: < 100)

EMC DIN EN 61000-6-4 hairiosateily / teollisuusympéristd
DIN EN 61000-6-2 hairiénsieto / teollisuusymparistod
Iskunkestavyys DIN EN 60068-2-27 50 g/ (11 ms) ei toistuva
DIN EN 60068-2-27 40 g/ (6 ms) toistuva
Tarinankestavyys DIN EN 60068-2-6 2 g9/(10...150 Hz)
DIN EN 60068-2-64 2,3 g RMS/ (10...500 Hz)
Fotobiologinen turvallisuus vapauta ryhma; (DIN EN 62471)
Sahkoinen turvallisuus DIN EN 61010-2-201 jannitesyo6ttd ainoastaan PELV-piirien kautta
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Mekaaniset tiedot

Paino [a] 721,55

Mitat [mm] 72 x65x 76,9

Materiaalit kotelo: alumiinipainevalu; suojalasi: Gorilla Glas; Toimintonayttd: PA
Kiristysmomentti [Nm] <0,8

Naytot | kayttéelementit

Naytto Toiminta 2 X LED, vihre& Ethernet kayttd
Tilanosoitus 2 x LED, keltainen OUT 1 OUT 2

Tarvikkeet

Toimitettavat osat Suojakannet

Huomautuksia

Huomautuksia Toistotarkkuus ja mittaustarkkuus riippuvat kuva-asetuksista ja ympéristdolosuhteista.
Datalehdilla annetut arvot koskevat tyypillisia asetuksia ja olosuhteita.

Pakkausyksikko 1 kpl

Sahkoinen liitanta - Ethernet

Pistokeliitanta: 1 x M12; koodaus: D

12
4'3

TD +
RD +
TD -
RD -

A WN PR

Sahkoinen liitanta - Prosessiliitanta

Pistokeliitanta: 1 x M12; koodaus: A

-8

U+
triggaustulo

GND

Binaarilahté 1 Ready
Binadrilahtd 2 ketjutus

a b wWwN P

ifm electronic gmbh « FriedrichstraRe 1 + 45128 Essen — Pidatamme oikeuden teknisiin muutoksiin ilman erillisté ilmoitusta. — FI-FI — O3D353-00 — 16.07.2019 — &



O3D353

3D-kamera
O3DIRDKG/E1/GMIS/60

Kuva-alueen koko

ilman linssivaaristymien

korjausta

mittausalue / etdisyys [m] Pituus [m]

0,50
1,00
2,00
3,00
4,00
5,00

0,40
0,80
1,60
2,40
3,20
4,00

leveys [m]
0,56
1,13
2,26
3,39
4,52
5,65

yksittdisen kuvapisteen etdisyysmittauksen toistotarkkuus

mittausalue / etdisyys [m]

0,3...
1,0...
3,0...
50...
7,0...

mitattu kuvan keskeltéa 20°C lampétilassa

1,0
3,0
5,0
7,0
8,0

mitattujen etéisyysarvojen toistotarkkuus

linssivaéristymien

korjauksella

Pituus [m] leveys [m]
0,37 0,50
0,75 1,00
1,50 2,00
2,25 3,00
3,00 4,00
3,75 5,00

harmailla kohteilla (18% heijastuskyky)

[mm]
tyypillinen arvo
+8

+12

+20

+30

+50

Toistotarkkuus voidaan optimoida suodatintoimintojen avulla

Toistotarkkuus

Suhteellinen tarkkuus

Suhteellinen tarkkuus

Lampétilapoikkeama -10...+50 °C

mitattu heijastuskyvylla 18...90%

lo

+4 mm

0,2 mm/K

Tarkkuus [mm]

tyypillinen arvo
7

7

+10

+15

+20
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Parametrointimahdollisuudet
Parametri

Valotusaika [ms]
dynamiikka-alue

suodatin

Triggaus

Kuvan virkistystaajuus [Hz]

dataformaatti

datatyyppi

Etaisyys [mm]

Karteesiset koordinaatit x,y,z [mm]

amplitudi

Asettelualue

0,002...10

matala; Normaalikaytto ; korkea
Aikatoiminto:

keskiarvo; sopeutuva eksponentiaalinen

3D-toiminto:

Tehdasasetus
5

Normaalikayttd

deaktivoitu

keskiarvo, mediaani, kaksipuolinen toiminta deaktivoitu

Jatkuva ; dataliiténta ; nouseva reuna ;
laskeva reuna ;nouseva ja laskeva reuna

0,02...25

data-arvo

0...65535 uint16
-32767...32767 int16
0...65535 uint16

Jatkuva

Huomautuksia
radiaalinen etaisyys
X,y: sivuttaissijainti z: vertikaalinen etéisyys

kohteen kirkkaus
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