RU1085

Inkremental enkodere med massiv aksel
RU-0500-105/K

Artiklen er udgaet - arkiv informationer

Alternative artikler: RUP500
Vaer opmaerksom pa eventuelle afvigende tekniske data ved valg af alternativ artikel og tilbehgr!
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Produktegenskaber

Oplgsning 500 oplgsning
Aksel design massiv aksel
Akseldiameter [mm] 6
Applikation

Funktions princip inkremental

Elektriske Data

Driftspaendingstolerance [%0] 10
Driftspeending \Y%| 5DC
Stremforbrug [mA] 150
Elektrisk design TTL
Max strgmbelastning pr. [mA] 20
udgang

Koblingsfrekvens [kHZ] 300
Faseforskydning A og B [°] 20

Malelindstillingsomrade
Oplgsning 500 oplgsning
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RU1085

Inkremental enkodere med massiv aksel

RU-0500-105/K

Omgivende forhold

Omgivelsestemperatur [°C] -30...100
Lagringstemperatur [°C] -30...100
Maks. Filladt relativ [%0] 98
luftfugtighed

Kapslingsklasse IP 64
Godkendelser | Tests

Chokbestandig 100 g (6 ms)
Vibrationsbestandig 15 g (55...2000 Hz)
Mekaniske data

Veegt [l 425
Materiale aluminium
Max. omdrejning, mekanisk [U/min] 12000
Max. startmoment [Nm] 1
Reference temperatur [°C] 20
moment

Aksel design massiv aksel
Akseldiameter [mm] 6
Aksel materiale stal (1.4104)
Max. akselbelastning aksial [N] 10

(ved aksel ende)

Max. akselbelastning radial [N] 20

(ved aksel ende)

Fastgerelsesflange synkroflange

Stik: 1 x M23 (ifm 1001.4), radial
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RU1085

Inkremental enkodere med massiv aksel
RU-0500-105/K

diagrammer og grafer

Impulsdiagram 80, 180,
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retning pa rotation med uret (ses pa akselenden)
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