RP6410

Inkremental enkodere med hulaksel
RP-1000-124/N15

Artiklen er udgaet - arkiv informationer
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Produktegenskaber
Oplgsning 1000 oplgsning
Aksel design gennemgaende hul aksel
Akseldiameter [mm] 50
Applikation
Funktions princip inkremental

Elektriske Data

Driftspeaending \Y| 10...30 DC
Stremforbrug [mA] <150
Elektrisk design HTL
Max strgmbelastning pr. [mA] 50
udgang

Koblingsfrekvens [kHZ] 300
Faseforskydning A og B [°] 90

Malelindstillingsomrade
Oplgsning 1000 oplgsning
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RP6410

Inkremental enkodere med hulaksel

RP-1000-124/N15

Omgivende forhold

Omgivelsestemperatur [°C] -30...65

Bemeerk hgjere temperatur pa forespgrgsel
omgivelsestemperatur diagram se monteringanvisning
I'\S:t‘; Sét:glt?:(tj relativ %] 75; (kortvarigt: 95 %; Kondensation ikke tilladt)
Kapslingsklasse IP 64

Godkendelser | Tests

Chokbestandig 100 g (6 ms)
Vibrationsbestandig 10 g (55...2000 Hz)
Mekaniske data

Veegt a] 946,8

Dimensioner [mm] @87/L=55

Materiale aluminium

Max. omdrejning, mekanisk [U/min] 4000

Max. startmoment [Nm] 20

Reference temperatur [°C] 20

moment

Aksel design gennemgaende hul aksel
Akseldiameter [mm] 50

Aksel tolerance H7

Aksel materiale

Maks. aksial akselforskydning [mm]

Kabel: 1 m, PUR; radial

stal (1.4104)

1,5; (Kun til udligning af montagetolerancer og termisk
udvidelse.; Dynamisk bevaegelse er ikke tilladt.)
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