RC1011

Encoder incremental de eixo macico
RC-0256-105/L2

Artigo ndo mais disponivel - registro de arquivo

-1
- 46 — 13
2
—— | ——
A
S
| I B | ey =S} 7
* Q
(_Ll__
|¢=#=y1 1
[
r—= ; =)
T
11
125
L - ®
1 posicéo de referéncia
2 M3 profundidade 5 mm
Caracteristicas do produto
Resolugéo 256 tracos
Versao do eixo eixo macico
Diadmetro do eixo [mm] 6
Dados elétricos
Tolerancia da tenséo de [%0] 10
operagéo
Tensé&o de operagéo V] 5DC
Consumo de corrente [mA] 150
Saidas
Funcéo elétrica TTL
Carga de corrente max. por  [mA] 20
saida
Fregliéncia de comutacéo [kHZ] 300
Diferenca de fase A e B [°] 90

Faixa de medicao / de ajuste
Resolugéo 256 tracos

Condicdes ambientais

Temperatura ambiente [°C] -20...100
Temperatura de [°C] -30...100
armazenamento
Umidade relativa do ar max. [%0] 98
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RC1011

Encoder incremental de eixo macico

RC-0256-105/L2

Protecao IP 64
CertificacOes | testes
Resisténcia a choques 100 g (6 ms)

Resisténcia a vibragbes

Dados mecanicos

10 g (55...2000 Hz)

Dimens6es [mm]
Materiais

Rotag¢do mecanica max. [U/min]
Torque inicial max. [Nm]
Torque da temperatura de [°C]
referéncia

Verséo do eixo
Diametro do eixo [mm]

Material do eixo

Carga de eixos max. axialna  [N]
extremidade do eixo

Carga de eixos max. radial [N]
na extremidade do eixo

conexao elétrica

@58/L=46
aluminio
12000
1

20

€ixo macico
6
1.4104 (ago)

10

20

cabo: 2 m, PUR; axial

marrom A

verde A invertido

cinza B

rosa B invertido
vermelho 0-indice

preto 0O-indice invertido
azul L+ Sensor
branco 0V Sensor

marrom / verde L+ (Up)
branco / verde 0V (Un)

violeta interferéncia invertido

tela involucro

diagrama e curvas

diagrama de pulso

1180, 1805
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90°

direcdo de rotagdo no sentido horario (visto sobre o eixo)
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