O3DC02

Sensor 3D
O3DIRDKG/E1/GMI/S/60/0DS
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Caracteristicas do produto
Tipo de luz luz infravermelha
Resolucédo da imagem 3D [px] 176 x 132
Angulo de abertura 3D [°] 60 x 45; (valor nominal sem correcéo de distor¢éo)
Frequéncia de atualizagdo de [HZ] 10
imagem 3D
Area de aplicacao
Aplicacéo Deteccéo de obstaculo

Dados elétricos

Tensé&o de operagdo \Y| 20,4...28,8 DC; (EN 61131-2)
Consumo de corrente [mA] 420; (valor médio méaximo: < 1600 mA)
Cczn.sumo de corrente [mA] 2400; (corrente de pico pulsada)
maximo

Consumo de poténcia [W] 10

Classe de protecao 1

Tipo de luz luz infravermelha

Sensor de imagem PMD 3D ToF-Chip

lluminacéo interna sim; (infravermelha: 850 nm radiagéo invisivel LED)
Pico de corrente na ligacdo  [mA] 2400

Faixa de registro
Distancia de trabalho [mm] 200...4000
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Resolucéo da imagem 3D [px] 176 x 132

Angulo de abertura 3D [°] 60 x 45; (valor nominal sem corre¢éo de distor¢&o)
Frequéncia de atualizacdo de [Hz]

imagem 3D 10

Interface de comunicagéo Ethernet
Ethernet

Quantidade de interfaces 1

Ethernet

Padrdo de transmissao 10Base-T; 100Base-TX
Taxa de transmissao 10; 100
Protocolo TCP/IP
Configurag6es de fabrica endereco IP: 192.168.0.69

mascara da subrede: 255.255.255.0
endereco IP do gateway: 192.168.0.201

Condicdes ambientais

Temperatura ambiente [°C] -10...50
Temperatura de [°C]

armazenamento -40...85
Protegdo IP 65; IP 67
Imunidade méx. a iluminagdo [kix] 8
externa

Certificacdes / testes

EMC DIN EN 61000-6-4 emissao de interferéncias / Ambiente
industrial
DIN EN 61000-6-2 imunidade a ruido / Ambiente industrial
Resisténcia a choques DIN EN 60068-2-27 50 g/ (11 ms) néo repetitivo
DIN EN 60068-2-27 40 g / (6 ms) repetitivo
Resisténcia a vibragtes DIN EN 60068-2-6 29/ (10...150 Hz)
DIN EN 60068-2-64 2,3 g RMS/(10...500 Hz)
Seguranca fotobioldgica grupos livres; (DIN EN 62471)
Seguranca elétrica DIN EN 61010-2-201 alimentacao elétrica somente pelo circuito

elétrico PELV

Dados mecanicos

Peso [] 770
Dimensoes [mm] 72 x 65 x 82,6
Materiais involucro: Fundigdo de aluminio; protetor frontal: Gorilla Glass; Display de fungdes: PA

Displays / elementos de operacao
Display Funcéo 2 x LED, verde Ethernet em operagéo

Acessoérios

Material incluido anéis de presséo

Observacoes
Unidades por embalagem 1 peca
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conexao elétrica - Conexao de processo

Conexdo: 1 x M12; codificagdo: A
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conexao elétrica - Ethernet

Conexdo: 1 x M12; codificagdo: D
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Outros dados

Campo de visdo

alcance de medicao/distancia [m] Comprimento [m] Breite [m]
0,50 0,4 0,56
1,00 0,8 1,13
2,00 1,6 2,26
3,00 24 3,39
4,00 3.2 4,52
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Parametros de entradal/saida

Parametros de entrada

Parametros de saida

Parametros de ajuste

Parametro
Zonas de adverténcia

Calibragédo extrinseca

cada zona de adverténcia € definida por um poligono 2D convexo
com, no maximo, 6 vértices e altura global

Deteccdo de obstaculo
Exemplos de obstaculos Laténcia [ms]

valor tipico

Informag8es sobre 0 movimento préprio do veiculo guiado
automaticamente (AGV)

Servidor NTP para sincronizacéo de tempo
Distancia

Matriz de ocupagéo + 5m nas dire¢des x e y das coordenadas do
veiculo

Estado de ocupacgéo das zonas de adverténcia

Alcance de ajuste

trés zonas de adverténcia independentes para a detecgdo de
obstaculos

Calibragdo da posicéo da camera nas coordenadas do veiculo

valor tipico

Obijeto disponivel no campo de visdo da

camera

Garfo da empilhadeira (lateral, 25cm acima 200
do solo)

Caixa ou container (superficie voltada para 200
0 sensor > 200 x 200 mm)

Bicicleta (lateral e frontal) 200

Os dados sobre o tempo de deteccéo dos obstaculo baseiam-se
nas seguintes premissas

Velocidade do veiculo de transporte sem condutor

Refletividade média dos objetos

Altura minima dos objetos 15 cm acima do solo

Deteccéo inicial [ms]

700

700

700

<1,7mls
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