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fir Steuerungssysteme der Baureihe ecomat R 360

Funktion Das Programm erméglicht
die vollstandige Bedienung der ifm-Steuerungssysteme.
Die Verbindung erfolgt tber eine genormte serielle Schnittstelle
oder Uber ein CAN-PC-Interface (z.B. EC2070)
Die Software unterstltzt hauptsachlich 3 Funktionen:
e Einstellen aller Kommunikationsparameter der angeschlossenen Steuerung
e Programmierung der Steuerung in einer SPS-Sprache nach Norm
e Diagnose/Visualisierung der verfligbaren Daten in der Steuerung

(z.B. CR0015, CR0016, etc.)

Steuerungsfunktionen Programmiersprache nach Norm IEC 61131-3:
Anweisungssliste (AWL), Ablaufsprache (AS), Funktionsplan (FUP)
Kontaktplan (KOP) und Strukturierter Text (ST)
Komfortable Editoren in Windows-konformer Darstellung
Umfangreiche Debug-, Test- und Diagnosetools
Integrierte Programmsimulation on-/offline

E/A-Simulation, Breakpoints und Stepbetrieb

Programmfunktionen Ubersichtliche Projektverwaltung
Datenaustausch mit anderen Windows-Programmen Uber DDE-Schnittstelle
(z.B. Datenbank, Tabellenkalkulation oder Visualisierung)
Einfacher Zugriff auf Daten und Parameter von Steuerung
und CAN-Komponenten
Ausfuhrliche Dokumentation, viele Online-Hilfen

Integrierte Visualisierung

Integrierte Funktions-Bibliotheken
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Systemvoraussetzungen IBM kompatibler PC mit Pentium Prozessor,
1 freie serielle Schnittstelle oder CAN-PC-Interface
MS Windows ® 3.10, 95X, 98, 2000, MEO, XPX, NT4 (SP6) X

Festplatte: min. 10 MB / RAM: min. 32 MB
Hinweis: Demosoftware (deutsch oder englisch) auf Anfrage

\DATEN\100\DB-FORM—PZD/03/12/96

CP9006 (dt. Vollversion)
CP9008 (engl. Vollversion)

oder im Internet unter ,, www.ifm-electronic.com”
(Service — Download)
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Technische Anderungen behalten wir uns ohne Ankiindigung vor!
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Application

Function

for controller systems ecomat R 360

(e.g. CR0O015, CR0016, etc.)

The software allows the complete operation of the ifm controllers.
The connection between PC and controller is established
via a normal serial interface (RS232) or a CAN-PC interface (e.g. EC2070).
The software mainly supports three functions:
e Setting all communication parameters of the connected controller hardware
¢ Programming the controllers in a PLC language to standard
e Diagnosis/visualisation of the available data in the controller

Control functions

Programming language to standard IEC 61131-3:
Instruction list (IL), sequential function chart (SFC), function block diagram (FBD)
ladder diagram (LD) and structured text (ST)
Comfortable editors in Windows presentation
Extensive debugging, test and diagnostic tools
Integrated programming simulation online/offline
I/O simulation, breakpoints and step operation

Program functions

Clear project administration
Data exchange with other Windows programs via DDE interface
(e.g. data base, calculation or visualisations)
Simple access to data and parameters
of controller and CAN components
Extensive documentation, much on-line help
Integrated visualisation

Integrated function libraries

i . JSI=TES]
5_|.LIB 10.4.100 140000 Ny taTNil=[RsTeltg 2TT)
217971711826 |(*
Generate PYWM signals on up to 8 channels.
Channels 0.
VALUE =0 -= duty cycle 100%
VALUE = RELOAD  -= duty cycle D%
PYuM-frequency = 10MHz | RELOAD (with DIVE4 = FALSE)
PVuM-frequency = 156.25kHz f RELOAD (with DIVE4 = TRUE)
hannels 4.7,
VALUE = RELOAD - duty cycle 100%
WVALUE = 16#FFFF == duty cycle 0%
Fyum-frequency = 2.9 MHz ¥ (16#10000 - RELOAD)  (with DIVE4 = FALSE)
PYM-freguency = 156.25KHz 7 (16210000 - RELOAD) (with DIV64 = TRUE)

e standard functions
e.g. CAN baud rate,
PWM (figure) etc.

e for communication
between controller

and ifm components
e.g. /O modules,

radio modem CANcom,
slope sensor etc.

|l

Bausteing
CVCLE

DELAY
E2READ
E2READ_
ESWRITE
EBWRITE_
FAST_ANALOG
FLASHREAD
FLASHWRITE
FREQUENCY

ol Kl

LR
INC_ENCODER
MEMCPY
NORM
PID

DITHER_DIVIDER

PYI100
SERIAL_BAUDRATE

System requirements

IBM PC or compatible with Pentium processor,
1 free serial interface or CAN-PC interface
MS Windows® 3.10, 95X, 98X, 2000%, ME O, XPX, NT4 (SP6) X
Hard disk: min. 10 MB / RAM: min. 32 MB

Note:
CP9006 (German full version)
CP9008 (English full version)

Demo software (German or English) on request
or in the internet "www.ifm-electronic.com"
(Service — Download)

ifm electronic gmbh e FriedrichstraBe 1 ¢ 45128 Essen

We reserve the right to make technical alterations without prior notice. CP9008 / page 1
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Application

Fonction

Pour des controleurs type ecomat R 360

(par ex. CR0015, CR0016, etc.)

Le programme permet la gestion compléte des contréleurs ifm.
Le raccordement se fait par une interface série standardisée
ou une interface CAN-PC (par ex. EC2070).
En principe le logiciel supporte 3 fonctions:
* Réglage de tous les parameétres de communication du contréleur raccordé
e Programmation du contréleur dans un langage automate selon la norme
e Diagnostic / visualisation des données disponibles dans le contréleur

Fonctions de commande

Langage de programmation selon la norme CEl 61131-3:
Liste d'instructions (IL), fonction séquentielle (SFC),
diagramme bloc fonctionnel (FBD)
langage a contacts (LD) et texte structuré (ST)

Editeur convivial en environnement Windows
Fonctions complétes de debug, de test et de diagnostic
Simulation online et offline du programme intégrée
Simulation des E/S, points d'arrét et mode avancement pas a pas

Fonctions du programme

Administration claire du projet
Echange de données avec d'autres programmes Windows via interface DDE
(par ex. base de données, tableur ou visualisation)
Acces simple aux données et parametres du contrdleur et des composants CAN
Documentation détaillée, nombreuses aides en ligne
Visualisation intégrée

Bibliothéques de fonctions intégrées
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Configuration systéme

PC compatible IBM avec processeur Pentium,
1 interface série libre ou interface CAN-PC
MS Windows ® 3.10, 95X, 98X, 2000%, ME O, XPX, NT4 (SP6) X
Disque dur: 10 MB minimum / RAM: 32 MB minimum

Remarque:
CP9006 (version compléte allemande)
CP9008 (version compléte anglaise)

Logiciel de démonstration (allemand ou anglais) sur demande
ou sur l'internet sous « www.ifm-electronic.com »
(Service — Download)

ifm electronic gmbh e FriedrichstraBe 1 ¢ 45128 Essen

Nous nous réservons le droit de modifier les données techniques sans préavis.  CP9006 / page 1
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