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Realidad aumentada - percepcién
selectiva con el nuevo sistema inteligente
con camara 3D.

El principio de funcionamiento de la tecno-
logia PMD de ifm se basa en la medicion
del tiempo de vuelo (ToF, Time of Flight). La
escena que se va a medir es iluminada con
una luz infrarroja invisible y modulada que
es reflejada en el sensor PMD.

Asimismo, este esta vinculado a la fuente

de modulacidn. Debido al desfase entre la
sefal enviada y la recibida, cada pixel del
chip PMD determina las distancias con
respecto a la escena.

La funcion activa de supresion de luz ex-

terna integrada evita casi completamente la
saturacion del sensor de imagen debida a la
radiacion de luz externa. De este modo, el
sensor de vision 3D PMD de ifm puede utili-
zarse con una radiacion solar de 120 kix.
Al mismo tiempo, la camara integrada
opcionalmente proporciona una imagen en
vivo con superposicion de mensajes de aviso
en tiempo real, por ejemplo en caso de
situaciones de peligro o colisiones inminen-
tes. La superposicion de simbolos de ad-
vertencia, iconos, lineas o textos tiene lugar drsanticin setiioge mulliple sensacs
directamente en el sistema del sensor y se
integra en la sefial de video. Asimismo, el
comando para la visualizacién de estos
objetos también se puede ejecutar directa-
mente mediante el controlador de la
madaquina a través del bus CAN. La salida de
video PAL analdgica es compatible con los e
monitores habituales en el mercado y las -
pantallas gréficas con entrada de video.

Configuracion de un aviso
de colision
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Configuracion de la funcion
de guiado

Configuracién y manejo sencillos.

La configuracion y el manejo del sensor
de vision 3D se lleva a cabo a través del
sencillo software ifm Vision Assistant. Este
programa permite definir incluso las con-
figuraciones mas complejas con varios
sensores de vision 3D sin conocimientos
previos.

Los asistentes predefinidos son de gran
ayuda en muchas aplicaciones estandar y
guian de forma intuitiva hasta la mejor
solucién. Asimismo, el software ifm Vision
Assistant ofrece la posibilidad de compro-

bar durante el funcionamiento todos los
ajustes en el modo de monitorizacion

e incluso poder grabar todos los datos
para su posterior reproduccion.
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3D

Realidad aumentada -
ahora en auténtico 3D.

El sensor de vision 3D PMD de ifm detecta
escenas y objetos en tres dimensiones con
tan solo una captura. De este modo se
evitan distorsiones de movimiento como
las que suelen producirse, por ejemplo,
con los escaneres lineales. Sobre la base de
la tecnologia PMD de ifm, sistema paten-
tado y premiado en numerosas ocasiones,
se ha desarrollado un sensor que estd a la
altura de las dificiles condiciones ambien-
tales de las aplicaciones méviles. Con un
disefio robusto y al mismo tiempo com-
pacto, el sensor de vision 3D ha sido con-
cebido especialmente para aplicaciones

en exteriores con condiciones de luz cam-
biantes o bajo radiacion solar directa.

A diferencia de otros sensores, como p. ej.
los escaneres laser, el sensor de vision 3D
de ifm no dispone de componentes mdviles.

Esto le confiere ttrema resistencia sin
-y s ., -
apenas sufril j—

La combinaci;ir.r' hasta ahora unica de un
sensor de vision 3D PMD y una cdmara 2D
con funciérl‘lb “overlay” integrada ofrece
una percepcién completamente nueva.

El sistema inteligente con camara 3D
permite la superposicion de simbolos per-
sonalizados, mensajes de aviso, textos

e incluso dibujos con formas geométricas
complejas. La orden de superposicion de
mensajes puede ser realizada por el sensor
en funcion de un control por eventos o
directamente por el controlador de la
maquina a través del bus CAN.




Sistemas para
aplicaciones méviles

Magquinaria
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Transporte
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Lista de articulos /
Datos técnicos

Supervision de zonas en entornos
agresivos.

Soluciones de automatizacion
para maquinas agricolas.

Aviso de colisién y determinacién
de posicion.

Soluciones de automatizacion
y supervision de zonas en puertos.

Control de altura y distancia
en zonas aeroportuarias.

Sensor de vision 3D O3M
Camara universal de alta resistencia 02M

6- 7
8- 9
10-13
14-17
18-19
20-27



Supervision de zonas

en entornos agresivos.

Magquinaria de construccion

Aviso de colision.

El sistema de deteccion automatica de
objetos integrado detecta hasta 20 obje- =

= N

— ———— tos estdticos o en movimiento dentro del

€ tanci. a'aa;,%ﬁt

Vvision 3D calcula la probabilfc'fad

Camara inteligente 3D:

Amplia perspectiva:

Evaluacion integrada:

Facil y comodo:




Collision avoidance

Collision Status: Crash predicted
Predicted impact velocity of collision: 2.70 m/s
Predicted time to collision: 1.28 s
ID of the object causing the collision: 69

Object information X

ID: 69
Type: Normal
x1: 7.52m
delta-x: -0.08 m
y1l: -0.22m
delta-y: 1.32m
Velocity x-direction: -3.00 m/s
Velocity y-direction: 0.00 m/s

Supervision de distancia.

El sistema integrado de supervision de
distancia permite poner en practica senci-

llas funciones con hasta 64 “regiones de

interés” (ROI) configurables, es decir, Vehiculo de

construccion

zonas individuales cuyas distancias deben
ser supervisadas. De este modo se pueden
resolver aplicaciones de supervision con
cdmara trasera, asi como tareas de auto-
matizacion o asistencia.

Mas informacion en www.ifm.com



Al no tener componentes moviles,
el sensor practicamente no sufre
desgaste. Su amplio rango de tem-
peratura ambiente de -40 a 85 °C
es fundamental para su utilizacion
universal.

La tecnologia PMD garantiza una
alta repetibilidad de los datos

de medicion incluso en entornos
con malas condiciones de luz o
con radiacion solar directa.

Las interfaces como CAN con J1939
o CANopen y Fast-Ethernet estan
integradas de forma estandar. Las
funciones de autodiagndstico
desde el sensor hasta la fuente de
iluminacion infrarroja ofrecen en
todo momento informacion sobre
el estado del sistema.

El algoritmo altamente desarro-
llado del sector de automocion y la
frecuencia de deteccion de hasta
50 imagenes / segundo permite
que el sensor calcule la informacion
en 3D de forma rapida y fiable.
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Deteccion de
hilera.

El sensor de vision
3D para aplicacio-
nes moviles realiza
el sequimiento

de la hilera y pone
a disposicion de

la maquina toda
la informacion
para efectuar una
conduccion auto-

matica. Al mismo
tiempo se calcula
el volumen actual
del producto [m3/s],
para, por ejemplo,
evitar una carga
excesiva o insufi-
ciente de la empa-
cadora.

Sistema de guiado.

El algoritmo altamente desarrollado con
deteccion genérica de contornos lineales
permite al conductor de la maquina selec-
cionar las lineas detectadas y realizar su
seguimiento. En caso de contornos inte-
rrumpidos, los datos se interpolan.

Esto garantiza que el guiado no se detenga
en caso de pequenas interrupciones. La
funcién de offset permite un ajuste pre-
ciso entre el vehiculo y la linea seguida.

Aparte del mero sequimiento de linea, al
mismo tiempo se puede determinar el
caudal volumétrico del producto de cosecha
y regular la velocidad del tractor o cose-
chadora en funcidn del correspondiente
volumen del producto.

Vendimiadora.

Para la asistencia
al conductory la
proteccion de las
plantas, el sensor
de vision 3D trans-
mite al controlador

de la maquina
todos los datos
relevantes para
efectuar una con-
duccion automa-
tica a lo largo de
la fila de vifas.

Mas informacion en www.ifm.com




La camara adicional dentro del
sensor de vision 3D proporciona
una comoda visibilidad para el
operario de la maquina.

Gracias a la luz infrarroja especial-
mente modulada, se dispone de
una alta tasa de deteccion cons-
tante incluso en materiales de
distinta intensidad reflectante.

Y todo ello con un tiempo minimo
de reaccion de 40 ms.

El alcance de hasta 15 m en entor-
nos tipicos y de hasta 35 m con
objetos reflectantes garantiza
una utilizacion universal.

El sistema mundial de coordenadas
seleccionable permite la visualiza-
cion automatica de distancias

y dimensiones del objeto en una
clara reticula. La deteccién de
bordes integrada en el algoritmo
garantiza una elevada seguridad
en la deteccion de objetos.

10




Vehiculo de reco-
gida de residuos.

Deteccion automa-
tica de situaciones
de peligro, por
ejemplo durante
la marcha atras o
al depositar los
contenedores.

Las funciones
I6gicas integradas
permiten resolver
aplicaciones sin
tener que realizar
una compleja pro-
gramacion.

Supervision de zonas.

Con mas de 1.000 valores de distancia in-
dividuales, el sensor de vision 3D detecta
objetos en la zona de deteccion y envia
esta informacidn al controlador en
funcidn de la distancia con respecto a la
maquina.

Mas informacion en www.ifm.com
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Gracias a la luz infrarroja especial-
mente modulada, se dispone de
una alta tasa de deteccion cons-
tante incluso en materiales de
distinta intensidad reflectante.

Y todo ello con un tiempo
minimo de reaccion de 40 ms.

El alcance de hasta 15 m en
entornos tipicos y de hasta 35 m
con objetos reflectantes garantiza
una utilizacién universal.

El sistema mundial de coor-
denadas seleccionable permite

la visualizaciéon automatica de
distancias y dimensiones del
objeto en una clara reticula.

La deteccion de bordes integrada
en el algoritmo garantiza una
elevada seguridad en la deteccion
de objetos.

12

Posicionamiento
de camiones en una
rampa de carga.

Para proteger las
instalaciones logis-
ticas, el conductor
es informado
cuando alcanza la
posicion éptima de
descarga antes de
la rampa.

rrvﬂ‘"Tf 4
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Sistema de asisten-
cia al conductor en
la marcha atras.

Para prevenir acci-
dentes, la zona de
peligro detras de la
carretilla elevadora
se detecta en 3D y
el conductor recibe
a tiempo un men-
saje de aviso antes
de que se produzca
una colision. Al
mismo tiempo, el
controlador de la
maéquina puede
recibir un comando
para reducir la
velocidad.
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Determinacion de posicion de vehiculos
de transporte.

El sistema integrado de supervision de dis-

tancia permite poner en prdctica sencillas
funciones de deteccién de posiciones con
hasta 64 “regiones de interés” (ROI) con-
figurables, es decir, zonas individuales en
las que se supervisan distancias.

Un ejemplo de aplicacion seria la deteccion
de la posiciéon de un vehiculo de trans-
porte debajo de una zona de carga.

Mas informacion en www.ifm.com
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Soluciones de
automatizacion y

supervision de zonas
en puertos.

Transporte y logistica

Rapida reaccion:

Sin interferencias:

Fiable funcionamiento
en paralelo:

Detecciéon automatica
de reflectores: 3o I

eco sortanel b
jameolloig |
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Seguimiento automatico de vehiculos
con aviso de colision.

La clasificacion especial de objetos reflec-
tantes sirve de base para el sequimiento
automatico de vehiculos precedentes.
Para ello se utiliza un algoritmo altamente
desarrollado y probado del sector del
automovil. Mediante diversos parametros
se ajusta la distancia minima o maxima
con respecto al vehiculo precedente o se
limita la deteccion a una determinada
disposicion de reflectores.

Sencilla supervision de zonas en puertos.

Las funciones ya integradas en el sensor
de vision 3D son adecuadas para la super-
vision de los rieles de una grua pdrtico.

El sensor detecta la presencia de un obsta-

culo en el riel o la incursion de este en el

trayecto, avisando al operario de la grda a

tiempo. En situaciones criticas, la grua es
detenida automaticamente.

La funcién adicional de aviso de colision
garantiza la deteccion fiable de obstdculos
y la transmisidon de estos al controlador

de la maquina en dos etapas. Las inter-
ferencias provocadas por la radiacion solar
directa o por otros sensores de vision 3D
se omiten automdticamente.

Mas informacion en www.ifm.com
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La cdmara adicional dentro del sen-
sor de vision 3D proporciona una
comoda visibilidad para el operario
de la maquina. Los obstaculos de-
tectados se muestran en la imagen
de la cdmara en tiempo real.

La funcion “overlay” de la cdmara
3D inteligente permite la super-
posicion selectiva de mensajes de
texto o graficos por medio del con-
trolador de la maquina a través del
bus CAN.

La supresion automatica de luz
externa garantiza la seguridad de
deteccion incluso con una radiaciéon
solar de 120 klix.

El funcionamiento fiable de varios
sensores de vision 3D en la misma
zona esta garantizado mediante
un procedimiento de cambio de
frecuencia configurable.

Dicho procedimiento puede ser
aleatorio o predeterminado.

16
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Aviso de colision.

El sistema de deteccion automatica de
objetos integrado detecta hasta 20 objetos
estaticos o en movimiento dentro del
trayecto de una carretilla elevadora porta-
contenedores. A partir de la velocidad
actual, del vector de movimiento y de
parametros fijos (p. ej. la distancia de
frenado), el sensor de vision 3D calcula la
probabilidad de colision.

A través del bus CAN o Ethernet, esta
informacidn es transmitida al controlador
de la mdquina y sefializada al conductor.
En la imagen en vivo que emite la camara
integrada se resaltan los obstaculos detec-
tados.

Mas informacion en www.ifm.com

17



Control de altura

y distancia en zonas
aeroportuarias.

Transporte y logistica

Potente sistema de
medicion:

Sensores robustos:

Alta fiabilidad:




. 3

Sistemas de
posicionamiento
y acoplamiento
para equipos
aeroportuarios.
Con mas de 1000
mediciones indivi-
duales se detecta
de forma precisa

portadora. En total
64 “regiones de
interés” (ROI), es
decir, zonas indivi-
duales cuyas distan-
cias deben ser
supervisadas, per-
miten poner en
préactica soluciones

el espacio que se es.pecificas para el
encuentra delante cliente de forma
de la cinta trans- répida y sencilla.

.

Sencillo control de distancia.

Para la supervision sencilla de zonas tam-
bién se adecua la funcién integrada de

“distancia minima”. Esta funcién permite
informar al conductor cuando se alcanza
una distancia minima, sefalizando al
mismo tiempo donde esta dicho punto
en el campo de deteccion.

Asistencia para transmitir al con-
remolcadores de trolador de la
aviones. maquina un aviso
Mediante la sencilla de posicion final o
supervisién de una incluso una imagen
zona previamente del contorno del

definida, el sensor tren delantero.

de vision 3D puede

Mas informacion en www.ifm.com
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Datos técnicos
y accesorios.

Sensor de vision 3D O3M

Sensor de vision 3D PMD O3M

Sensor de vision 3D para aplicaciones moviles 70 x 23 03M150

sin procesamiento previo de datos’) Fuente de iluminacién por infrarrojos  O3M950

Sensor de vision 3D para aplicaciones moviles 70 x 23 (3D) e ey . .
con camara 2D integrada®) 90 (2D) 0O3M250 Fuente de iluminacion por infrarrojos  O3M950

Sensor de vision 3D para aplicaciones moviles S . .
sin procesamiento previo de datos’ 95 x 32 0O3M160 Fuente de iluminacion por infrarrojos  O3M960

Sensor de vision 3D para aplicaciones moviles 95 x 32 (3D) 3) e e . .
con camara 2D integrada’) 120 (2D) 03M2603 Fuente de iluminacién por infrarrojos O3M960

Sensor de visién 3D inteligente

para aplicaciones moviles? 70x 23 03M151 Fuente de iluminacion por infrarrojos  O3M950
Sensor de vision 3D inteligente para aplicaciones 70 x 23 (3D) T e . .
moviles con funcion overlay 2D/3D integrada 90 (2D) 0O3M251 Fuente de iluminacién por infrarrojos O3M950

Sensor de vision 3D inteligente

para aplicaciones moviles? 95 x 32 0O3M161 Fuente de iluminacion por infrarrojos  O3M960
Sensor de vision 3D inteligente para aplicaciones 95 x 32 (3D) 3) TPy . .
moviles con funcion overlay 2D/3D integrada 120 (2D) 03M261 Fuente de iluminacion por infrarrojos  O3M960

D Emision simultanea de la imagen infrarroja en 2D y de la imagen a distancia en 3D como informacion de entrada
para el procesamiento de imagenes especifico

2 Incluidos asistentes de aplicacion, véase la tabla de la pagina 22

3) Tipos 03M260 / 03M261 disponibles a partir del 2° trimestre de 2017

Tipo de sensor Chip PMD 3D

Resolucion [pixeles] 64 x 16

luminacion Fuente de iIur(leior;agciit(;)Jr(wj %%roirr?:jrg)rrojos 850 nm
Frecuencia de deteccién max. [Hz] 25/33/50

Conexién Conector M12

Grado / clase de proteccién IP67 /1P 69 K, Il

Tension de alimentacion [V DC] 9..32

Temperatura ambiente [°C] -40...85

Tipo de sensor 1/4" 4:3 VGA Sensor de imagen a color CMOS
Resolucién PAL [pixeles] 640 x 480

Nota:

Los sensores de visién 3D de la gama O3M pueden ser utilizados como sistemas de asistencia a la conduccién con aviso de colisién o para la super-
vision de zonas. Se trata de un sistema fotoeléctrico cuyo funcionamiento puede verse afectado, por ejemplo, por extrema suciedad. Este sistema

no cumple los requisitos de la norma IEC 61496 para equipos de proteccién electrosensibles y no debe ser utilizado sin mas para la puesta en practica
de funciones de seguridad con proteccion de personas. Los sensores de vision 3D de la gama O3M pueden ser utilizados como sistemas de asistencia
al operario de la maquina. Sin embargo, toda la responsabilidad recae en todo momento sobre el operario.
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http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M150.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M950.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M250.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M950.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M160.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M960.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M260.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M960.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M151.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M950.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M251.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M950.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M161.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M960.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M261.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M960.htm

Cableado para parametrizacion

..................................... Capturadora
Prolongador opcional de video®
Sensor E3M160
0O3M151 PC
O3M251% Conexién Ethernet
E11898
L 4
Cable adaptador ( Prolongador
EC2114 \ usB
Prolongador MClI
E3M12x C ANfox
EC2112
Fuente de
iluminacién por -
infrarrojos Suministro de tension 12/24 V DC Fuente de
03M950 alimentacion

Cableado para instalacion

Sensor

O3M151
03M251%

Suministro de tension 12/24 V DC
E3M13x

Prolongador para video opcional
E3M1519

Prolongador MClI
E3M12x

Fuente de
iluminacién por
infrarrojos

Prolongador CAN
E1159x

Prolongador CAN
E1159x

Suministro de tension
12/24 V DC
EVCO07x

0O3M950

Suministro de tension Suministro de tension 12/24 V DC
12/24 V DC

E3M13x

4 El tipo 03M251 dispone de una salida de video analdgica adicional

Mas informacién en www.ifm.com
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http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M151.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M251.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M950.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M160.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/EC2114.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E11898.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/EC2112.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M151.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M151.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M251.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M950.htm

Datos técnicos
y accesorios.

Sensor de vision 3D O3M

Asistentes de aplicacion tipo O3M151 / O3M161

Supervisién con camara de vision trasera en vehiculos de construccion y carretillas
Aviso de colision como asistente de conduccién elevadoras, supervision del angulo “muerto”, detecciéon de colisiones en la marcha
hacia delante, deteccién de colisiones en gruas portuarias.

Supervisién de zonas para maquinas de trabajo moéviles Supervision de zonas en equipos de perforacion,

o0 estacionarias vehiculos de recogida de residuos y gruas.

Sistema automatico de seguimiento para vehiculos Seguimiento automatico de vehiculos de transporte precedentes
de transporte sin conductor y mantenimiento de distancias de seguridad.

Seguimiento automatico de la hilera y célculo del caudal volumétrico,

Sistema de guiado conduccion automatica de una vendimiadora.

Accesorios

Soporte en forma de U,
Interfaz USB CAN/RS232 CANfox EC2112 . adecuado para el sensor o la fuente E3M100
de iluminacion, inox 304

\

Set de montaje con cilindro de fijacién, E3M103

Set de cables adaptadores para CANfox EC2114 14 mm, inox 304/ inox 316

A e

- Reflector triangular,
Software para sensores de vision E3D300 200 mm E3M140
Carcasa de proteccion, E3M101 Adhesivo reflector triangular, E3M141

inox 304 negro autoadhesivo, 200 mm

Soporte en forma de U, .
" adecuado para el sensor o la fuente E3M102 ~ Qgtf;g%\/h%ggecmr 210 x 297 mm, E3M142
o= V" deiluminacion, inox 304 negro
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http://www.ifm.com/products/es/ds/EC2112.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/EC2114.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3D300.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M101.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M102.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M100.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M103.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M140.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M141.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M142.htm

Sistemas de conexion

Tipo

o
"

o

<

Descripcion

Prolongador TPU, conexién sensor /
fuente de iluminacion, 0,25 m

Prolongador MCI, conexién sensor /
fuente de iluminacion, 1 m

Prolongador MCI, conexién sensor /
fuente de iluminacion, 2 m

Prolongador MCI, conexién sensor /
fuente de iluminacion, 3 m

Conector hembra M12, suministro de
tension para la fuente de iluminacion,
2 m, cable PUR, 4 polos

Conector hembra M12, suministro de
tension para la fuente de iluminacion,
5 m, cable PUR, 4 polos

Conector hembra M12, suministro de
tensién para la fuente de iluminacion,
10 m, cable PUR, 4 polos

Prolongador para video M12, conexion
sensor / pantalla PDM360, 5 m

Prolongador para video M12, conexion
sensor / pantalla PDM360, 11 m

Prolongador para video M12, conexion
sensor / pantalla PDM360, 16 m

Prolongador para video M12, conexion
sensor / pantalla PDM360, 21 m

N° de
pedido

E3M120

E3M121

E3M122

E3M123

E3M131

E3M132

E3M133

E3M152

E3M153

E3M154

S

b

Descripcion

Conector hembra M12, bus CAN,
2 m, cable PUR, 5 polos

Conector hembra M12, bus CAN,
5 m, cable PUR, 5 polos

Ethernet, cable patch cruzado,
2 m, cable PVC, M12 / RJ45

Ethernet, cable patch cruzado,
10 m, cable PVC, M12 / RJ45

Ethernet, cable patch cruzado,
20 m, cable PVC, M12 / RJ45

Ethernet, cable patch cruzado,
2 m, cable PVC, M12 / RJ45,
acodado / recto

Prolongador para video M12, 5 m

Cable adaptador para video M12 /
conector RCA, para la conexién de una
capturadora de video, 1 m

Cable adaptador para video,
conector macho M12 - conector macho M16
para la conexiéon a una Multiviewbox E2M250, 1 m

E12204

E12205

E3M161
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http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M121.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M122.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M123.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M131.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M132.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M133.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M151.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M152.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M153.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M154.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E11596.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E11597.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E11898.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E12226.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E12204.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E12205.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M159.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M160.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M161.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M120.htm

Datos técnicos
y accesorios.

Camara universal de alta resistencia O2M

Camara con salida de video analégica O2M

Camara CMOS 78 02M200
Camara CMOS 78 integrada 02M201
Camara CMOS 115 - 02M202
Camara CMOS 115 integrada 02M203
Tipo de sensor 1/4" 4:3 VGA Sensor de imagen a color CMOS
Resolucién PAL [pixeles] 680 x 480
Frecuencia de imagen [fps] 25
B Cable de conexién de 0,5 m
Conmeien con conector M16
Grado / clase de proteccién IP 68 /1P 69K
Tensién de alimentacién [V DC] 8..32
Temperatura ambiente [°C] -40...85
Sistema calefactor para la lente automatico
Multiviewbox Accesorios

Divisor de video, visualiza hasta
4 iméagenes de camara (PAL) en un

monitor habitual o en equipos E2M250 Carcasa de proteccion, inox 304 E2M212
de didlogo y proceso

Cable de conexién M16, 3,85 m,

8 polos, para el suministro de tension .

de la Multiviewbox E2M250, E2M251 Soporte domo para camara E2M211
extremo del cable abierto

d” Conector hembra, M16, a cablear,
& 8 polos, para el suministro de tension E2M252
&‘ de la Multiviewbox E2M250

Aa
_ }\ | Set de montaje - Soporte E2M210
oy
s //

PAL, 720 Hx 576 V

Set de amortiguadores de vibracién E2M213

Sefial de video (activa 680 x 480)
Entradas 4
Conexioén Conector M16
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http://www.ifm.com/products/es/ds/O2M200.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O2M201.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O2M202.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O2M203.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M212.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M211.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M213.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M210.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M250.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M251.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M252.htm

Multiviewbox
E2M250

O ©©(Cﬁ

Prolongador
E2M203

\ 4
Cable adaptador

E2M200
Cable adaptador
E3M161
Camara Camara
02M2xx 02M2xx
Camara 3D Camara 3D
0O3M251 0O3M251
Sistemas de conexion Modulo de dialogo PDM360 NG
Tipo Descripcion N° de Tipo Descripcion N° de
pedido pedido
. Cable adaptador, conector macho M12 - Pantalla a color de 7", 9 botones de
/ conector hembra M16, negro, cable PVC. funcion, boton de navegacion, 2 entradas ~ CR1082
= Para |a conexion de una camara E2M200 de video analégicas, pantalla tactil
ala pantalla PDM NG Pantalla a color de 7", 9 botones de
funcion, botén de navegacion, 2 entradas ~ CR1085
Cable adaptador, conector macho M12 - de video analégicas
, conector hembra M16, negro, cable PVC. 514504 .
A Para la conexion de dos cdmaras Pantalla a color de 7", 8 botones de CR1083
a la pantalla PDM NG funcion, 2 entradas de video analdgicas _—
Pantalla a color de 7", 9 botones de
Prolongador, conector macho M16 - funcién, codificador giratorio, 2 entradas ~ CR1084
conector hembra M16, 5 m negro, E2M203 de video analégicas
cable PVC
Pantalla a color de 12", 13 botones de
‘ Prolongador, conector macho M16 - b . P
conector hembra M16, 11 m negro, E2M204 guen\%g:é 2?1;?2 (iiceasavegaaon, Zentradas  CR1200
cable PVC 9
Pantalla a color de 12", 13 botones de
Prolongador, conector macho M16 - funcién, botén de navegacion, 2 entradas  CR1201
conector hembra M16, 16 m negro, E2M205 de video analégicas, pantalla tactil
cable PVC
Prolongador, conector macho M16 -
conector hembra M16, 21 m negro, E2M206
cable PUR —

Mas informacién en www.ifm.com
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http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M200.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M201.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M203.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M204.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M205.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M206.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/CR1082.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/CR1085.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/CR1083.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/CR1084.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/CR1200.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/CR1201.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M200.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M251.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/O3M251.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E3M161.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M250.htm
http://www.ifm.com/products/es/ds/E2M203.htm

Tabla resumen
Alcances / tamanos
de campo de visidon

Sensor de vision 3D O3M

Tipos O3M150 / O3M151 / O3M250 / O3M251, angulo de apertura 70° x 23°

Alcance de trabajo [m]

@@ S
sensor de visio

Tipos O3M151 / O3M251, precision de medicion

soleado (~120 kLux) 0,25...
Detec_oon Vehiculo nublado (~20 kLux) 0,25...40 - -
de objetos oscuridad 0,25...50 - -
oD soleado (~120 kLux) 0,25...12 - -
Deteccion Persona® nublado (~20 kLux) 0,25...16 - -
de objetos oscuridad 0,25...20 - -
oD Retroreflector soleado (~120 kLux) 1...40 - -
Deteccion (p. €j. un chaleco  nublado (~20 kLux) 1...60 — -
de objetos reflectante) oscuridad 1.80 _ _
DI/BF soleado (~120 kLux) - 0,25...12 + 15
Distance Image nublado (~20 kLux) - 0,25...15 +10
FUTEEES [EEEE oscuridad - 0,25..30 +5

%) E| término de persona en este caso solo debe observarse en relacion al tamario.

Advertencia:

Los sensores de visién 3D de la gama O3M pueden ser utilizados como sistemas de asistencia a la conduccién con aviso de colisién o para la super-
vision de zonas. Se trata de un sistema fotoeléctrico cuyo funcionamiento puede verse afectado, por ejemplo, por extrema suciedad. Este sistema

no cumple los requisitos de la norma IEC 61496 para equipos de proteccién electrosensibles y no debe ser utilizado sin méas para la puesta en practica
de funciones de seguridad con proteccion de personas. Los sensores de vision 3D de la gama O3M pueden ser utilizados como sistemas de asistencia
al operario de la maquina. Sin embargo, toda la responsabilidad recae en todo momento sobre el operario.
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Tipos 03M160 / 03M161 / 03M260% / 03M2613), angulo de apertura 95° x 32°

Alcance de trabajo [m] 30

10 15

censor d vist

Tipos 03M161 / 03M2613), precisién de medicién

soleado (~120 kLux) 0,25...21
Detecqon Vehiculo nublado (~20 kLux) 0,25...30 - -
de objetos oscuridad 0,25...35 - -
oD soleado (~120 kLux) 0,25..9 - -
Deteccion Persona® nublado (~20 kLux) 0,25...12 - -
de objetos oscuridad 0,25...15 - -
oD Retroreflector soleado (~120 kLux) 1..29 - -
Deteccion (p. €j. un chaleco  nublado (~20 kLux) 1..42 - -
de objetos reflectante) oscuridad 1. 55 _ _
DI/BF soleado (~120 kLux) - 0,25...8 + 15
Distance Image nublado (~20 kLux) - 0,25...11 +10
Funciones basicas oscuridad - 0,25...21 +5

3 Tipos 03M260 / 03M261 disponibles a partir del 2° trimestre de 2017
5) El término de persona en este caso solo debe observarse en relacién al tamario.
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www.ifm.com
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ifm electronics.l.
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Edificio Inbisa
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08820 El Prat de Llobregat

Tel. 0034 93 479 30 80
Fax 0034 93 479 30 86

e-mail: info.es@ifm.com

Chile
ifm electronic SpA

Presidente Eduardo Frei Montalva
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Tel. +56-2-32239282
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