Sensoren fur Motion Control

Der Saubermann:
Edelstahl-Drehgeber
fir den Nassbereich.

Drehgeber

I_Langlebigkeit:
Dank bestandigem Edelstahl und
Wellenseitig hoher Dichtigkeit.

Kostenreduzierung:
Via 10-Link sind einfache Drei-
drahtleitungen einsetzbar.

Dauerhaft :
Gut lesbares Lasertypenschild.

Kein Werteverlust:
Per 10-Link auch als Singleturn-
Drehgeber parametrierbar.

Typenreduzierung durch frei
I_programmierbare Parameter.

Fiir anspruchsvolle Umgebungsbedingungen

Die inkrementalen Drehgeber in Edelstahlausfihrung von ifm erméglichen
langere Wartungsintervalle in rauen Umgebungen, z. B. bei der Férder-
bandsynchronisation. Die erhéhte Schutzart IP 67 qualifiziert sie fur den
Einsatz in Nassbereichen der Lebensmittelindustrie.

rﬁ%‘ Wandlungsfahig dank 10-Link
e Alle inkrementalen Drehgeber von ifm verhalten sich im 10-Link-Einsatz wie
gruockiiat absolute Singleturn-Drehgeber. Sie erfassen und speichern ihren Positions-

wert selbst dann, wenn die Spannung ausfallt.

Kommunikativ durch 10-Link

Prozesswerte, Parametrier- und Diagnosedaten lassen sich tber 10-Link
Ubertragen. Praventiver Service wird so zum Kinderspiel.

IO-Link



Technische Anderungen behalten wir uns ohne vorherige Ankiindigung vor. - 04.2018

Vollwelle

58 10 Klemm max. 10.000 (einstellbar) M12, 5-polig . RV3110

58 6 Synchro max. 10.000 (einstellbar) M12, 5-polig o RU3110
Hohlwelle mit 2 integrierten Statorkupplungen

58 15 Direkt max. 10.000 (einstellbar) M12, 5-polig . RO3110
Zubehor

- _ - Betriebsspannung [V DC] 4’7530
Schaltfrequenz [kHZ] 1000

Reduzierhulse fir Bauform RO3, ROP £60210 IP67 /1P 67
15...14 mm S (Gehéauseseitig);
S } chutzart P67
l?gfifj%emgnlse fir Bauform RO3, ROP £60211 (Wellenseitig)
. Reduzierhulse fir Bauform RO3, ROP £60212 Flansch 1\2%%
15..8 mm ) (1.4571)
Gehause Edelstahl
Reduzierhulse fir Bauform RO3, ROP £60213 Werkstoffe (1.4521)
15...6 mm Welle V4A
Reduzierhulse fir Bauform RO3, ROP (1.4571)
1512 mm ! E60214 Stecker Edelstahl
(316/1.4401)
Statorkupplung fir Bauform RO
& Edelstahl (1.4310) E60205 . behér 10-Link
__‘% »»
Befestigungsexzenter E60041 - _ -
. USB 10-Link-Master zum Parametrieren

— und Analysieren von Geraten
@ Unterstitzte Kommunikationsprotokolle: E30390

Messrad, 10-Link (4.8, 38.4 und 230 kBit/s)
Umfang / Wellendurchmesser E60217
500 mm /10 mm Adapterkabel fiir die Verbindung
/ zwischen USB |O-Link-Master E30390 E12432
Balgkupplung mit Stellschrauben- und Drehgeber, 3-polig / 8-polig
> og
Ny~

- verbindung, @ 6 mm /10 mm

E60215
<y .
. Balgkupplung mit Stellschrauben- E60216 LR DEVICE (Auslieferung auf USB-Stick)
verbindung, @ 10 mm / 10 mm Software zur On-und Offline- QA0011
Parametrierung von |O-Link-Sensoren
Verbindungstechnik . und Aktoren
Memory Plug, Parameterspeicher

Kabeldose, M12, abgeschirmt, EVT405
2 m orange, PVC-Kabel, 5-polig |0-Link-Display, Anschluss an Master E30391
5 m orange, PVC-Kabel, 5-polig EVT406 . |O-Link-Display, Anschluss zwischen 30430

Kabeldose, M12, abgeschirmt,
Master und Sensor (inkl. Y-Verteiler)
Kabeldose, M12, Nassbereich,

=
7

2 m grau, MPPE-Kabel, 5-polig EVFaso
6% Kabeldose, M12, Nassbereich, EVF481
5 m grau, MPPE-Kabel, 5-polig

e |O-Link Master
': " Profinet 4 Port AL1101

e |0-Link Master
et EtherNet/IP 4 Port chuled

Ifm - C ‘ o‘e *o v 0 u ! Weiterfiihrende technische Daten erhalten Sie im Internet unter: ifm.com

ifm-Service-Telefon 0800 16 16 16 4 - Mo - Fr 7.00 - 18.00 (nur D)



